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OZET

Planlama mevcut tiim alanda var oldugu gibi havacilik sektorii i¢in de vazgegilmez, terk
edilmez bir zorunluluktur. Havalimanlarinda planlamanin dogru ve zamaninda
yapilabilmesi i¢in insan gilicli ve amaca hizmet eden programlar ortaklasa calismaktadir.
Mevcut programlarin, meydana gelebilecek tiim degiskenliklere en az bir insan kadar tepki
verilmesi ve sonuglar meydana gelmeden 6nce her turlii énlemi alabilecek potansiyele
sahip olmas1 beklenir. Pist planlamada kalkis i¢in hazir bekleyen ve/ veya kuleye inis
talebinde bulunan ugaklarn en optimum sekilde organize edilmesi sarttir. Bu ¢alismada
ucak tipine gore piste once hangi ugagin inmesinin daha optimum oldugu sorusuna Yapay
Zeka’nin onemli bir dali olan Bulanik Mantik teorisiyle verilecek cevaplar aranmis ve
havacilik sektoriinde calisan insanlara kolaylik saglayacak ve Onerilerde bulunacak bir
optimizasyon islemi gerceklestirilmistir. Matlab bulanik mantik ara yiizli editérii bu amag
icin  kullanilmis, optimizasyon islemi gerceklestirilmistir. Optimizasyon islemi
gergeklestirilirken uzman sistemler ve genel-gecer kabullerin yapilmasiyla tasarlanan
sistemin olabildigince gilincel ve gercekei olmasi amaglanmistir. Bulanik mantik teorisinin
tiim asamalar1 bu ¢alismaya uyarlanmis ve elde edilen ¢iktilar degerlendirilmistir.
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ABSTRACT

Planning is an indispensable necessity in the aviation sector as it exists in all existing areas.
In order to make the planning accurate and timely at the airports, the human resources and
the programs that serve the purpose are working together. The existing programs are
expected to react as much as one person to any variability and have the potential to take
every precaution before the results occur. At Runway planning, Airplanes waiting for take
off or requesting landing must be organized in the most optimum way. In this study, the
answer to the question of which aircraft’s landing is more optimal is the plane to be
searched. Matlab fuzzy logic theory, an important branch of artificial intelligence, has been
used for this purpose. An optimization process is provided for the people working in the
aviation sector and to make recommendations. The system, which is designed with the
application of expert systems and general acceptance while performing the optimization
process, is intended to be as current and realistic as possible. All stages of fuzzy logic
theory is adapted to this study and the outputs is evaluated.
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SIMGELER VE KISALTMALAR

Xiii

Bu c¢aligmada kullanilmig simgeler ve kisaltmalar, aciklamalar1 ile birlikte asagida

sunulmustur.

Simgeler

Sh

Kisaltmalar

FIS
HTK
IKA
THY

Aciklamalar

Feet
Kilometre/Saat
Litre

Metre

Saniye

Aciklamalar

Bulanik Mantik Arayiizii (Fuzzy Inference System)
Hava Trafik Kontrolor
Insansiz Hava Araglar1

Turk Hava Yollar1 A.O.



1. GIRIS

Planlama her alanda oldugu gibi havacilik sektoriinde ¢cok onemlidir. Giliniimiizde yolcu
tagimaciliginin omurgasini olusturan hava tasimaciliginin hizli ve giivenli bir sekilde icra
edilmesi gerekmektedir. Bu hususun titizlilikle siirdiiriilmesi ig¢in planlama sarttir.
Havalimanlarinda operasyonel birimlerde ¢alisan personellerin dig etkenlerden minimum
diizeyde etkilenerek gorevlerini en yiiksek verimde yapmalar1 beklenmektedir. Bu sistemin
olabildigince diizgiin ilerleyebilmesi i¢in mithimdir. Havalimanlar: i¢inde bulunan kulede
calismaya devam eden Hava trafik kontrolorlerin giinlimiizde kullandig1 komplike bir¢ok

program bulunmaktadir.

Problem durumu / Konunun tanimi

Insanoglu, bir cok sistemi ayn1 anda kullanmaya ¢ahsarak en hizli ve en dogru sekilde
tepki verebilme kapasitesine sahiptir. Fakat insan kararlarin1 verirken bir¢ok dis etkenden
etkilenebilmektedir. Bu sebepledir ki her alanda oldugu gibi havacilik sektoriinde ¢alisan
Hava Trafik Kontrolorleri de islerini yaparken birden fazla programdan
yararlanmaktadirlar. Bu sebeple mevcut programlara ek olacak nitelikteki yeni

programlarin gelistirilmesi hi¢cbir zaman bitmeyecektir.

Bu tezde bu mevcut programlara bir alternatif olarak yeni bir 6neri yapilmistir. Havada
seyir halinde bulunan ticari yolcu ugaklarinin ayni anda inis talebinde bulundugu ¢esitli
senaryolar olusturulmus ve gelistirilen optimizasyon algoritmasmin en optimum ¢iktiy1

verebilmesi i¢in ¢caligmalar yapilmistir.

Havadan daha agir olup kanatlari iizerinden siiziilen hava akimlarinin aerodinamik
etkisiyle ucan, kendinden itimli ara¢ olarak tanimlanabilen ticari ucaklar giinlimiizde
yogun olarak kullanilmaktadwr. Ugag1 fikri ilk defa Leonardo da Vinci tarafindan 6ne
strildi. Fakat teknik durumlardan dolayr bu fikrini gergeklestirebilmesi miimkiin
olmamistir. {lerleyen yillarda Alexander Fyodorovic Majayski ilk ucak tasarimini
gerceklestirerek 1 sn' lik ugus denemesini tarihe yazmistir. Majayski'nin olusturdugu

modeli gelistireren Wilbur ve Orville Wright Amerikali kardeslerdir [1].



Cogu kaynak Wright kardeslerin Majayski'nin ortaya ¢ikardigi icadi gelistirmesindeki
katilarmdan dolay1 dolayli olarak kesfin Wright kardesler tarafindan yapildigini kabul
etmektedir. Onlar tarafindan atilan ucagin kesfi, modern havaciligin baslangic noktasi
olarak kabul edilmektedir. Onlarin temelini attig1 bu kesif ardindan birgok ugus denemeleri
ve yeni c¢alismalar yapilarak havaciligin dolayisiyla da ugaklarin gelisimine katki

saglanmigtir. Gelistirdikleri tasarimi deneyimleyen Wright kardeslerin fotografi Resim

1.1'de gorilmektedir.

Resim 1.1. Wright Kardesler

Wright kardesler, 17 Aralik 1903 tarihinde Flyer adini verdikleri ucaklariyla havada 59
sn'ye kadar kalmay1 ve 280 m'ye yakin bir mesafe siiziilmeyi basarmiglardir. 1903 yilinda

yaptiklari ugagin tasarimina iliskin gorsel Resim 1.2'de yer almaktadir.

Resim 1.2. 1k ugak olarak kabul géren Flyer



Her ne kadar bir kesif yasansa da burada dnemli olan bu kesfin insanliga olan faydasi ve
bunun siirdiiriilebilir olmasidir. Bu amacgla insanlifa kattigi deger ve bu faydanin
korunmasi, basarisini stirdiirmesi i¢in bazi hayat kurtarici tedbirlerin alinmasi gerekliligi
kacinilmazdir. Nitekim ¢ok ge¢meden havacilikla ilgili ¢esitli kuruluslarin kurulmasinin

baslica sebebi de budur.

Ayrica havacilik sektoriindeki gelisimin sekteye ugramamasi ¢ok onemlidir. Uguslarin
emniyetle gerceklestirilmesi ve optimum siirede ugusun tamamlanmasmin saglanmasinin
biitlinlesik bir operasyon oldugu unutulmamalidir. Bu karmagik hava trafik yonetiminin en

1yi sekilde gerceklestirilmesi ¢esitli parametrelere baghdir.

Temelde ucus Oncesi planlama ve ugus siireci asamasini igeren Hava trafik yonetimi
esasen; ugak motorunun calistirilmasi, kalkis i¢cin kuleden onay alinmasi ve kalkigin
gerceklestirilmesi, seyir irtifasina erismek i¢cin ucagin yiikkselmesi, seyir irtifasinda
seyahate devam edilmesi, inis i¢in al¢almaya baslanmasi, inisin gergeklestirilmesi ve
motorun durdurulmasma kadar gecen vakitte biitiin faaliyetlerin emniyetli ve hizli bir

sekilde ylriitiildiigii hizmetlerin tamamidir [2].

Hava trafik kontrolii faaliyeti adina tanimli gorevleri yerine getirmekten mesul olan ve
ucusun emniyetli bir sekilde gerceklestirilmesi adina calisgan sorumlu kisi hava trafik

kontrolorudir [3].

Kontrol siirecinde, bu programlari kullanan hava trafik kontrolorlerinin ¢aligma
ortamlarinin kalabaliklii, hatalarin anlik degisiklige miisait olusu ve c¢oklu bilginin

karmasiklig1 nedeniyle hata yapma olasiliklar: artabilir [4].

Bu ¢alismada siirece etki eden parametrelerden biri olan Hava Trafik Kontroliiniin devami
niteliginde olan seyir halindeki ucaklarin piste inisinin siralanmasimi belirlemek i¢in buna
etki eden faktorlerden bazilar1 belirlenmis ve bunlarin sonuca etkileri Bulanik mantik
metodu ile gozlemlenmistir. Gézlem yapilirken sonug ¢iktilarinin Hava Trafik Kontrolorii
olarak c¢alismakta olan kisilere bir ek yol go6sterici olarak kullanilmasma olanak

taniyacaktir.



Tez caliymasmnin amaci, sektdrde mevcut kullanilan programlara alternatif ¢ikarimlar
yapilmasidir. Bu amag icin sistemin net notr bir sekilde analizini yapan ve o amaca hizmet

eden akilc1 yontemler gelistirilmistir.

Varsayimlar / Saviltilar

Problemi ¢oziimiine hizmet ederken bazi varsayim (kabuller) yapilmistir. Oncelikle havada
seyir halinde olan ugaklarin havaalanlarinda yer alan kuleye ayni anda inis talebinde
bulundugu varsayilmistir. Bu kabulle baslayan calisma daha temiz sonuglara ulasilabilmesi
admna siirecin igerisinde de bazi kabullerin yapilmasiyla tamamlanmistir. Siire¢ icerisinde
ucak tiplerinin maksimum sinirlar1 sektorde su an aktif halde kullanilan tiplerin maksimum
Ozelligi olarak kabul edilmistir. Sistemde iist sinir1 belirleyen bu parametre, ¢alismasmin

ulagabilecegi sinir1 ¢izmesi sebebiyle cok dnemlidir.

Ayrica sisteme geri doniit veren seyir halinde her ucagin kuleye gonderdigi giris parametre
degerlerinin dogru oldugu kabul edilmistir. Girig verilerin yanlis olarak kuleye
yonlendirilmemesi hususu sistemin diizgiin ¢alisabilmesi i¢in gereklidir. Calisma boyunca

yapilan kabuller Cizelge 1.1'de bir arada gosterilmistir.

Cizelge 1.1. Tez Calismasi Siiresince Yapilan Varsayimlar

e Ucak tiplerinin katalog verileri caligmanin temelini olusturmaktadir.

e Uretici firmalarm test ortaminda tespit ettikleri ve kataloglarinda yaymladiklar1 bu
belirlenen katalog verilerinin iist sinirlari, ¢aligmanin {ist sinirin1 belirlemistir.

e Havada seyir halinde olan tiim ucaklarin ayn1 havaalanindaki kuleye inis talebinde
bulundugu varsayilmistir.

e Taleplerini kuleye ilettikleri an ucak iizerinde bulunan ve tez caligmasinin giris
parametrelerini senkron bir sekilde kuleye ileten sistemin var oldugu kabul
edilmistir.

e Hava ortamindan haberlesme yoluyla kuleye gonderilen verilerin dogru ve mevcut
degerlikleri anlik olarak iletildigi kabul edilmistir.

e Ucaklar tarafindan inis talebinde bulunan ucaklarn bu anlik degerlikleri yani
iyelik fonksiyonlar1 ¢aligma ile gelistirilen algoritmaya dogru bir sekilde girilip
sonucun dogru bir sekilde ¢iktig1 varsayilmstir.

e Son olarak kulede calisan hava trafik kontroloriiniin algoritma sonucu almasi
gereken aksiyonu dis etkilerden yalitilmis bir sekilde aldig1 kabul edilmistir.




Smirliliklar

Calisma siiresince ¢alismanin optimum olmasi i¢in yapilan kabuller, gilinliik hayatin
mevcut sartlari sebebiyle her zaman piiriizsiiz ¢aligmayabilir. Fakat yine de ¢alismanin tim
kisitlarina ragmen sonuca ulagma adina en optimum sonuglar i¢in en optimum kabullerinde

yapilmasi gerekliligi kagmilmazdir.

Tum bu sirecler dahilinde gerekli pratik uzman veriler ve uygulama sireclerinden
gecirilen ¢alisma havacilik sektorii i¢in akilc1 ¢oziimler sunmustur. Bu ¢aligma her konuda
oldugu gibi bu konuda da gerekli revizelere ve eklemelere tabi olabilir. Gelistirilecek yeni

calismalara temel olusturabilir.






2. HAVA TRAFIK KONTROL SURECLERI

Bir ucagin ugus asamalar1 birden fazla bolimii kapsamaktadir. Bu calismada ucagin
bulundugu irtifa dnemli bir parametre olmasi sebebiyle yerden havalanan ucagm hangi

ucus basamaginda yer aldig1 problemin ¢oziimiinde rol oynayacaktir.

Temelde ticari bir ugagin motorunu ¢alistirmasimdan baslayan ve motorunu durdurmasina
dek siiren tiim asamalar hava trafik kontrol siireg¢lerinden ge¢gmek zorundadir. Ucgak
motorunun ugusu gerceklestirecek pilot tarafindan calistirilmasini takiben siire¢ igerisinde
sirasiyla ucagma havalanmasi ve kalkisin gergeklestirilmesi, seyir irtifasina ulagilmasi ve
rotaya bagl olarak ucusun genellikle yer diizlemine paralel gerceklestirilmesi, ilgili
koordinatlara ulasilmasinin ardindan inis i¢in algalmaya baglanmasi ve son olarak inisin

gerceklestirilmesi, slreclerini kapsar. Streclerin akis semast Sekil 2.1'deki gibidir.

= Urak motorunun ugusu gercellestirecell pilot tarafindan ¢aligtirilmas:

* Uragma havalanmas: ve kalkigin gerpeklestirilmesi

= Sevir irtifasma ulagilmas: ve rotaya bagl olarak ugusun genellikle ver
diizlemine paralel gergeklestirilmes:

* Inigigin algalmaya baglanmasi

* Inigin gergeklestirilmesi ve motorun durdurulmas:

Sekil 2.1. Hava Trafik Kontrol Suregleri

Tiim bu siirecler igerisinde her bir havayolu sirketi ¢alisanlar1 tarafindan ugus seyir durumu
anlik olarak kontrol edilmektedir. Hava trafik kontrol sireci, sayilan bu siireclerin
tamammin gergeklestirilmesini  kapsamakla kalmaz ayni zamanda bu slrecin

baslangicindan 6nce var olmasi beklenen pist planlama asamasini da i¢inde barmdirir.



Bu bahse konu olan tiim faaliyetler gerceklestirilirkenguvenlik tebdirlerinin alinmasiyla
birlikte verimli ve olabildigince hizli gergeklestirilmesi bir hizmet toplulugununolugsmasina

katki saglamistir.

Hava trafik kontrolsiirecleriayricaseyir halinde olup piste inis ig¢in bekleyen ucaklarin
uygun ve bos pistlere indirilmesi, piste yeni inis yapmisucgaklarin koriiklere yanasmasi
stirecini gergeklestirirken pist izerinde yer alan ara¢ ve yapilara ¢arpmasimi onlemekgibi
bltin organizasyona da katki saglamaktir. Ugak kalkis ve inis siirecleri goOsteren
simulasyon gorintisi Resim 2.1'deki gibidir.

Resim 2.1. Ucak Kalkis ve Inis Siiregleri

Hava Trafik Kontrolorleri, bahsi gecen tim sureclerin yerine getirilmesinden sorumludur
[3]. En onemli gorevlerinden biri emniyetli bir ugus i¢in hava araglar1 arasindaki
mesafeleyi belirleyerek inig ve kalkis i¢in Onceliklendirmeyi dolayli olarak

gergeklestirmektir.

HTK, c¢aliymalarmi gergeklestirirken birden fazla programdan yararlanmaktadirlar. Bu
programlar temelde su sekilde siralanabilir. Hiz kontroli, seyir yliksekligindeki degisiklik,
piste olan mesafenin kontrolii, ucak siralamasinda degisiklik gerceklestirme islemlerini

gerceklestirmektedirler.



3. TICARI UCAK URETICILERI VE UCAK TiPLERININ GENEL
INCELENMESI

Ticari yolcu ucgaklari, hava ulasimmin temel taglaridir. Giiniimiize kadar bir¢cok sirket bu
amag icin hizmet Gretmeye devam etmektedir. Yolcu ugagi iireticisi denildiginde siiphesiz
herkesin aklina oOncelikle Airbus ve Boeing firmalar1 gelmektedir. Glnumuzde
iilkemizinde i¢inde bulundugu c¢ogu iilke yolcu tasimaciliginda bu sirketlerin iirettikleri
ucaklar1 kullanmaktadirlar. Bu firmalarin yan sira Fransa, Brezilya, Rusya ve Kanada gibi

iilkelerinde gelistirilen ve ugaklar1 uzun zamandir kullanimda birgok sirket bulunmaktadir.

Airbus, 1969 yilinin Aralik aymda Alman ve Fransiz ortakhigi ile Fransa’da kurulmustur
[5]. Kurulusunu takip eden yillarda ilk tiretimi olan A300 model u¢agi ¢ok fazla ilgi
gormiistiir. 1972 yilinda ise ¢ift motor ihtiva eden genis govdeli ilk ugagi gelistirmistir. 2
y1l sonra ugak bir ¢ok tlilkede hizmet vermeye baglamistir. Bu ilgili ugak iiretimi ise 33 yil
daha durmaksizin devam etmistir. Her gecen giin yeni model ugaklar iiretmeye devam
etmekte ve sektorin zirvesinde yer alma micadelesine devam etmektedir. Nitekim
havacilik arenasinda zirveye oynama hirs ve arzusunun gostergesi olarak son modeli
gosterilebilir. A380 modeli havacilik sektoriinde yer alan iki kath en biiyiik genis gévdeli

ucaktir ve 850 yolcu kapasitesine sahiptir.

Benzer sekilde Airbus'in ana rakibi olarak sektorde iiretimlerine devam eden Boeing, 1916
yilinda ABD'nin Washington eyaletinde kurulmustur. Uluslararas1 Merkezi Chicago,
Illinois'dedir [6]. Her iki sirkette ticari ulasim araci olarak ucaklar1 kullanan iilkeler

tarafindan tercih edilmektedir.

Gorllen odur ki sektérde mevcut olan veya daha sonra sektérde var olan gucli rakiplere
kars1 koyarak piyasaya ¢ikacak olan tiim firmalar hep bir iyilestirme ve optimizasyon
konusu iizerine yogunlagsmaktadir. Biri yakit tasarrufunu tercih ederken bir digeri miimkiin
olabildigince fazla kapasiteye sahip ucaklar1 gelistirmektedir. Bu durum su an soz
konusudur. Sektorde meydana gelebilecek her tiirlii degisiklige karsi tiim etkileri tolere

edebilme amac1 hi¢bir zaman degigmeyecektir.
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4. LITERATUR TARAMASI

Oncelikle bulanik mantik tabanh galismalar incelendiginde gériilen sudur ki daha ¢ok ayn1
tip yani ayni Ozelliklere sahip degiskenlerin karsilastirilmas: tizerine odaklanilmustir.
Ugaklarin optimizasyonu {izerine yapilan c¢alismalarda ugusun yere yaklasmasiyla
tamamlanan bolimiinii kapsayan akademik c¢alismalar mevcuttur. Bu  ¢alismalarda

optimizasyonun matematiksel boyutu 6n plandadir.

Daha o6ncede bahsedildigi gibi ucus planlanmanin ¢ok 6nemli bir kapsam alani olmas1
sebebiyle yapilan calismalarin matematiksel diizlemde kalmasindan c¢ok uygulamaya
doniik c¢oziimler getirmesi beklenmektedir. Fakat mevcut uygulamalarin ¢ogu sadece

matematiksel denklemde dogrulama asamasina kadar gelebilmistir.

Ote yandan giinlik hayatin duragan olmadan devam edisi ve her daim degisebilme
potansiyeline sahip olmasi mevcut ¢alismalarmn gelistirilebilmesine olanak tanimmistir. Her
konuda oldugu gibi bu alan {izerine yapilan ¢aligmalar dnceki mevcut ¢alismalardan fikir
alarak Uzerine yeni eklemeler yapmis olabilecegi gibi bu ¢alisma da bundan sonra
gelistirilecek ve yeni caligma alanlarina kap1 agacaktir. Yayin olarak paylasilmis akademik
calismalar incelendiginde havacilik, optimizasyon ve yapay zekanmn birlesimiyle

olusturulmus cesitli ¢alismalarla karislasilabilir.

Bakare (2008) hava trafik kontrolorlerinin karar verme siireglerine katkida bulunacak
gorevlerini yerine getirirken kullandiklar1 ugus izleme Onislemcisi temelinde bir model
gelistirdigi ¢alismasinda “Kontrolorlere inisi belirlerken gerekli olan ve sistemin

ulagabildigi tim parametreleri iletmesi hedef edinmis ve bir model gelistirilmis”dir [7].

Lehmann ve Bolland’a (2009) gore “Caligmanm kapsamli olabilmesi i¢in komplike
sistemlere uyarlamasi gerekliligi oldugunu kabul etmisler’dir. Daha ¢ok havada hareket
halinde mevcut bulunan ucaklarin seyir halindeyken kazara veya yanlig planlamadan
dolayr meydana gelebilecek c¢arpismalar1 Onleme amaciyla bir model {izerinde

calismislardir [8].
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Balk ve Bossenbroek’ a (2010) gére “Insan faktoriiniin ugak inis parametrelerine etkisi
iizerine odaklanmiglar”dir. Havacilik sektdriinde ¢alisan kisiler siire¢ esnasinda iki hedef
grupa ayrilmigtir. Bu gruplar1 yonetim kisminda aktif calisanlar ve operasyonel birimlerde
calisanlar olmak iizere organize etmislerdir. Sistematik operasyonel ¢iktilar bu hedef

kitlere uygulamis ve elde edilen ¢iktilar1 sistematik bir sekilde degerlendirmislerdir [9].

Mokhtarimousavi, Rahami, Saffarzadeh, Piri (2014) “Calismalarinda iki meta sezgisel
algoritmasi ile ucus inis swralamasi tizerine ¢alismiglar’dir. Bu algoritmayi bu amag i¢in
kullanmislardir.Calisma sonucunda kabul edilebilir bir siire sekansinda islemlerin

gerceklesmesi amaglamiglardir [10].

Lee ve Park’a (2014) gore “Olasilik tabanli algoritma iizerinin kullanilmasmin
gerekliligine vurgu yapmislar’dir. Ozellike bu husus iizerine yogunlasmislardir. Olasilik
tabanli mevcut algoritmalara alternatif olarak bulanik mantik temelli bir algoritma

onermislerdir [11].

Grzesik ve Sobolewski’a (2014) gore “Insansiz Savas Hava Araci roketi icin bulanik
mantiga dayali hava gorev verimliligi tahmin alt sistemi olan yerlesik kontrol sistemi
projesinin daha kapsamli bir hale getirebileceklerine inanmiglar”dir. Bu amacla akilci

¢oziimler tiretmeye ¢alismislardir [12].

Rawea ve Urooj’a (2015) gére “Inis mesafesenin belirlenmesinde bulanik mantik tabanli
otomatik pilot kontrollorii gelistirmisler”dir. Lineer olmayan kontrol sistemleri ele alindig1
zaman geleneksel yapilardan daha iyi bir bulanik mantik kontrollor performansi

gosterebilen bir model gelistirmislerdir [13].

Oren ve Kogyigit’a (2015) gore “Insansiz hava araglar1 iizerine yogunlasarak gorev
onceliklendirmesi alan IKA'larin cesitli parametrelere gore degerlendirme sirecine tabi

tutulmasi islemini gergeklestirmisler”dir ve bu dogrultuda sonuglar elde etmislerdir[14].

Noyan (2015) bulanik mantik tabanli ¢aligmasinda “gérev planlama asamasinda olan
ucaklarin bir bulanik mantik sistemine uygulanmasini gerceklestirmis”tir. Caligmasinin
hava araglarinin gorev i¢in Onceliklendirilmesi amaciyla mevcut programa eklemeler

yaparak sistemin daha optimum c¢aligmasini gergeklestirmistir [15].
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Dozic, Lutovac, Kalic (2017) “Calismalarinda bulanik mantik analitik hiyerarsi siireci
yaklagimi iizerine bir model gelistirmislerdir. Amaglar1 dogrultusunda bilinen aglar ve
rotalara gore Ongoriilen hava seyahat talebi i¢in piyasa kosullarini ve havayollarmin
gereksinimlerini en iyi karsilacak ugak tiplerini segmeye yardimci olacak bir metodoloji”

bulmuslardir [16].

Oktal ve Yakut’a (2018) gore “Genis govde ugaklarin teknik 6zelliklerinden yararlanarak
havaalanmi pistleri icin akilc1 Onerilerde bulunulmali”dir. Havacilik sektoriindeki hiz
kesmeksizin devam eden gelisim sonucu {iiretilmeye baslanan yeni genis govde ugaklarin
su anki olanaklariyla ¢ogu havaalani pistine sigmadig1 gergegi lizerinden g¢aligmalarmi
tamamlamiglardir. Calismanin amaci yeniden insa edilecek veya yapilan genisletme
calismalariyla yeni ucaklara gore uyarlanan pistlerin sinirlarint belirlemede 6nem arz
etmektedir [17].

Yapilan ve ulasilabilen tiim ¢alismalar incelediginde tiim bu alanlar1 kapsayan ¢alismalarin
daha cok yolcu ugaklarma degilde insansiz hava araglarina uygulanmis Orneklerine
rastlanildigi goriilmektedir. Bu islemler yapilirken insansiz hava araglarnin teknik
Ozellikleri bir biitiin olarak degerlendirilmistir. Her bir ¢alisma kendi alaninda glzel

ilerlemeler kaydetmis ve elle tutulabilir saglikli sonuglar vermeye ¢alismislardir.

Bir anda birden fazla girdiye maruz kalan bir canli ve/veya bir insan, algilamasinin
kapasitesi dogrultusunda tepki verebilir. Bu kapasite insan dogasi geregi sinirhidir.
Karsilagilan problemlerle ilgili hizli ¢6ziime ulasabilmek igin karar verme ve eyleme

dokme siirecine yardimci olacak parametreler illa ki olmalidir ki sonug hizli olabilsin.

Tiim bu kabuller ile tez ¢ok yonlii olarak planlanmis ve diger ¢alismalara benzer katkilar
saglayarak pist planlama i¢in ¢alisan personelin ¢aligmasina ek yardimci olacak tutarl ve

mantikli algoritma tanimlanmustur.

Mevcut caligmalardan farkli olaraksa giris parametreleri tek bir smir degerliligiyle degil
multi girisli olarak uygulanmasidir. Bu ¢oklu giris parametreleri belirlenirken birden fazla
ve birbirinden farkli giris degerligi olan herbir ugak tipi i¢in iretici firmalarin katalog
ozelliklerinden yararlanilmistir. Bu nedenledir ki calismada daha fazlaalanin ayni anda

kontrol edilebilmesine olanak tantyan bir coklandirmaya tabi tutuldugu kabul edilebilir.
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5. BULANIK MANTIK

Aristo, klasik mantigin kurucusudur. Klasik mantiga gore bir sey bir kiimenin elemant ise 1,
elemani degil ise 0 degerligini alir [18]. Fakat her dilde var oldugu gibi dilimizde de
esanlanu kelimler vardir. Ornek vermek gerekirse zor kelimesi ele alindiginda bu kelimeye
esanlaml kelimeleri diisiinecek olursak su sekilde bir kismi sayilabilir: Giigliik, sikinti, ¢etin,

kiilfetli, miiskiil, engel v.b. akla gelmeyen daha nice kelimeyle karsilasilabilir.

Bu kelimeler arasinda ¢ok keskin ayrimlarin olmadigi durumlar s6z konusu olmaktadir. Bu
durumda arada kalan birbirine ¢ok yakin ayni manaya gelen kabuller yapilmak zorunda
kalmabilir. Bulanik Mantik tam da bu gibi veya buna benzer durumlarda devreye
girmektedir.

Bulaniklik, niteligi tam olarak algilanamayan, net goriilemeyen, agik¢a algilanamayan
seklinde tanimlanir. Bulanikligin esanlam kavraminda yer alan gibi birbiri i¢ine girmis
kisimlar1 birbirinden aywrabilmek i¢in derecelendirme yapilmasi fikri ortaya ¢ikmistir. Bu
dogrultuda Azeri asilli bilim adami Liitfii Aliasker Zade, bulanik kiimelerde iiyelik
kavraminda derecelendirmeyi bilim diinyasina entegre etmistir. 1965 yilinda ilk kez bulanik

mantik algoritmasindan bahsetmistir [18-19].

5.1. Bulanik Mantigin Avantajlari ve Dezavantajlar

Bulanik Mantik, Aristonun klasik mantig1 ile karsilastirildiginda hem daha iistiin olan hem
de daha geri planlada kalan ozellikleri bulunmaktadir. Oncelikle Ustinlikleri
degerlendirilirse baslica klasik mantik gibi kesin kati ayrimi bulunmadigi i¢in karmasik
problemlerle kasilagildiginda ara degerlere sahip sonuglar verebilme kabiliyetinin bulunmasi

sebebiyle daha iyidir.

Insan beyninin isleyis bicimine cok benzer bir yapida calismaktadir. Bu sebepledir ki
karsilasilan veya karsilasilabilecek tiim problemlerin bir ¢éziimleyicisi ya bir insan ya da
insanin diislince yapisii taklit edebilen bir program olabilir. Bulanik mantik bu acidan

problemlerin ¢0zlimiinde iyi bir anahtardur.
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Bulanik mantikta sisteme giris olarak kabul edilen parametrelerin 6n bir isleme tabi
tutulmalar1 sebebiyle ve gereginden fazlakapsamli bir alana yayilan degerlerlikler ¢ok az
sayida iiyelik fonksiyonlarina indirgenmebilirler. Bu nedenle bulanik mantik denetimleri
klasik yaklasimlara gore daha az yer kaplayan kii¢iik boyutlu bir yazilimla
calismaktadirlar. Bahsedilen bu ¢ok az sayidaki iiyelik fonksiyonu ve uygulamada az yer

kaplamasi sonuca ulagma siiresini kisaltmaktadir.

Olumsuzluk yaratabilecek yanlar1 da bakildiginda ise bulanik mantik sisteminin kararlilig
kontrol edebilecek harici bir program tasarlanan bulanik mantik algoritmasini denetlemekte
yetersiz kalabilir. Cilinkii her bir algoritma kiimesi kendi i¢inde tuturlidir ve denetlenebilmesi
icin bu Onceden sisteme dahil edilen parametrelere haiz olan bir programm varligir s6z

konusu degildir.

Bulanik mantigin ¢ekirdegini olusturan iiyelik fonksiyonlar1 ve kural dizileri, her bir problem
icin Ozeldir. Farkli problemlere uyarlanmaya ¢alisildigmin sistemin tiim dinamizmlerini
zorlayarak yeniden olusturulmasi gerekmektir. Bu da hem zaman hem de c¢okca emek

gerektirmektedir [20].

Ayrica sisteme temelde hadil edilip olmasi varsayilan giris parametreleri glinlik hayatta
fiziken yerine getirmek zordur. Bu amag¢ i¢in oldukga fazla ve yiiksek verimlilikte algilayici

ve sensoOrler kullanilmas1 gerekmektedir. Bu da maliyeti arttiran bir bagka sebeptir.

Bulanik Mantik teorisi en temelinde ise uzman bilgisi ve tecriibeye dayanmaktadir. Sorun ve
soruna dair elde edilen c¢iktilar i¢in genel bir kural bulunmamaktadir. Bu da fonksiyonu
deneme yanilma siirecine yonlendirmektedir. Bu husuta zaman kaybina sebebiyet

verebilmektedir [21].

5.2. Uyelik Fonksiyonlar

Bulanik matigin ¢ekirdegini olusturan bir birimdir. Uyelik Fonksiyonlar1 aracihigtyla giris ve
cikis parametreleri bulanik mantik arayiizlerine dahil edilerek degisen giris degerlerine gore
cikisin degisimi gozlenebilir.Bir bulanik kiime igin ¢esitli tanimlamalar mevcuttur. X
elemanini igerisinde barindiran bir bulanik kiime Esitlik 1.1'deki gibi tanimlanir.

Ua(x) : Bulanik Kiime (1.2)



17
Bulanik fonksiyon 0 ile 1 arasinda degerlik alabilir. Bu degerler x elemanmnm iiyelik

derecesini gostermektedir [22].

Herhangi bir T bulanik kiimesine ait olan "1,2,3,.....n" elemanli bir sistemin tiyelik

dereceleri de hesaba katilarak olusturulmus denklem Esitlik 1.2'de gorilmektedir.

= X X X X

T = (u( 1);;1( 2);11( 3);____ ;u( n)) (12)
X, X, X3 Xn

Bu esitlikte yer alan;

T : T bulanik kiimesi
Xi: T bulanik kiimesinin bir iiyesi olan elemanlar1i=1,2,3.......

1(Xi): x elemanna iliskin tiyelik derecesini ifade etmektedir.

Bulanik mantikta temel fonksiyonu bu sekildedir. Fakat sisteme dahil edilen giris
parametrelerin sayisindaki degisiklige bagh olarak cesitli versiyonlar1 mevcuttur. Temelde3
farkl tiyelik fonksiyon ¢esidine boliinebilir. Bunlar sirasiyla iiggen bulanik sayisi, yamuk
bulanik sayisi, gaussian bulanik sayisidir. Bu ¢esitlerden hangisinin secilip problemele
uygulanacagina dair hem mevcut uzman goriisleri hem de problemi en iyi ¢dzeni secme

egilimi etkili olacaktur.

5.2.1. Ucgen Ulyelik fonksiyonu

Icerisinde temelde (¢ parametreyi barindiran {icgen iiyelik fonksiyonunm genel yapisi
asagidaki Esitlik 1.3'deki gibidir [23].

Egera <x <D ise g
u(x;a,b,c) =4 Egerb < x < cise % (1.3)
Egerx >c Ux <a ise 0

Her bir liggen fonksiyon en fazla ve mutlaka {i¢ farkli degerlik alabilir. Bunlarin ikisi yatay
diizlemde iken figiincii degerlik tiggenin yiiksekligini olusturur. Grafiksel olarak gosterimi
Sekil 5.1'deki gibidir.
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£ (X)

0 a b

Sekil 5.1. Uggen Uyelik Fonksiyonu

5.2.2. Yamuk uyelik fonksiyonu

Yamuk bulanik sayilar a,b,c,d olmak iizere dort farkli degisken ile tanimlanabilmektedirler

[24]. Yamuk bulanik sayilarin genel yapisi Esitlik 1.4'de gosterilmistir.

Egera<x <b ise
Eger b < x < cise
Egerc < x < dise

(
I
ur(x;a,b,c,d)=4
I
kEgerx>d Ux<a

[~
|
Q

(1.4)

0
R

T
a

0

5.2.3. Gaussion (parabolik) tyelik fonksiyonu

Gaussian Tlyelik fonksiyonlar1 m ve o olarak tammlan iki farkli parametre ile

olusturulmaktadir [25]. Gaussion yelik fonksiyonun genel yapis1 Esitlik 1.5'deki gibidir.

—(x—m)2>

202

u(x;m,o0) = e<

(1.5)
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6. BULANIK MANTIK METODU iLE MODELLEME

Bulanik Mantik, Klasik makine dilinde var olan tamamen dogru ve/veya tamamen yanlis
dogruluk degerleri arasinda bulunan belirsiz bir alan olan "kismen dogru" taniminin da
olusmasii saglayan bir disiplin iirliniidiir. Yiizde yiiz dogru olmayan kismen dogru
Onermelerinin, mantik siizgeci ve konu ile ilgili ge¢mis tecriibelerden yararlanarak

incelenmesinin yapildigi bir yontem olarak tanimlanir [26].

Bulanik mantik hayatin her aninda insanlarin karsilastigi durumlar1 kapsayabilir. Her
zaman problemlere karsi bulunan ¢6ziim Onerileri net olmamaktadir. Problemlerin ¢ok
yonlii bir sekilde degerlendirilmesi gerekmektedir. Havacilik sektorii de bu alanlardan
birini olusturmaktadir. Havacilik faaliyetlerinin en az sorunla ve en hizli sekilde
yuratilmesi beklenmektedir. Meydana gelebilecek herhangi bir kiglk hata bile buyilk
hayati kazalara sebebiyet verebilir. Bu nedenle bu kadar hayati ve operasyonel bir faaliyet
alaninin miikemmele yakin bir sekilde yiiriitiilmesi gereklidir. Havacilik sektoriinde ¢alisan
her bir birey bu amaca hizmet etmektedir. Hava trafik kontrolorleri ve onlarin verdikleri

kararlar havacilik hizmeti pastasiin 6nemli bir dilimini olusturmaktadir.

Hava trafik kontrolorleri hava araglarindan gelen dogrudan ya da dolayl tiim bilgileri
degerlendirerek karar vermek zorundadirlar. Bu kararlar1 alirken her zaman net bir bilginin
gelmedigi durumlar géz oniine alinmalidir. Ara degerlerin goz Oniine alinmas1 gerekliligi,
icerisinde belirsizlik ve bulaniklilik bulunan problemlerin bulanik mantik metoduyla

coziimlenebilecegini akla getirmistir.

Bu nedenledir ki bu ¢alismada literatiirdeki mevcut benzer ¢aligmalardan yola ¢ikarak
mevcut bu ¢alismalardaki parametrelerden farkli parametreler ile ugaklarm inis
siralamasimin belirlenmesi MATLAB/FIS programi ile yapilmistir. Bulanik mantik tabanli
bir model, temelde bir sonraki sayfada yer alan Sekil 6.1'de goriilen asamalardan

olusmaktadir.
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Sekil 6.1. Bulanik Mantik Algoritmasmin Akis Semasi

Sisteme etki eden en 6nemli parametre aslinda giris parametreleridir. Calismada seyir
halindeki ucaklardan Trafik Hava Kontroloriine gelen ve ucusu etkileyen parametreler giris
parametreleri olarak kabul edilmistir. Ardindan bulanik mantik teorisinin bir geregi,
verileri sirasiyla bulaniklastirma, giris verilerine gore kural dizisinin olusturulmasi, kural
dizisinden yararlanarak sonu¢ ¢ikarmmi yapilmasi ve son olarak siirecin durulastiriima
islemine tabi tutulur. Bu islemelerin ardindan karar mekanizmasmi etkileyecek olan ¢ikis

parametreleri elde edilir.
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7. BULANIK MANTIK SISTEMINE ISLENECEK VERILERIN
BELIRLENMESI

Bulanik Mantik kontrol sistemine dahil edilecek giris parametreleri ¢alismanin hedefi
dogrultusunda se¢ilmistir. Bunun i¢in iilkemizin havacilikta bayrak tasiyici firmasi olan

Tlrk Hava Yollar1t A.O. (THY)'nin filosunu olusturan ugaklar kullanilacaktir.

THY, ticari ucak iiretiminin basini ¢ekmekte olan Airbus ve Boeing firmalarma ait
ucaklara filosunda yer vermektedir. Ginumiz itibariyle filosunun ¢ogunlugunu olusturan
bu ucaklar detayli bir sekilde incelenmis ve teknik Ozellikleri katalog bilgilerinden
yararlanilarak kaydedilmistir. Calismanin ¢ok yonlii olmasi i¢cin 6zellikleri birbirinden

olabildigince uzak olan ugaklar se¢ilmistir.

Calisma icin segilen ugaklar, Airbus firmasina ait A321-200 ve Boeing firmasina ait B737-
800, B777-300ER model wucaklardir. Bu wucaklarn teknik 0&zellikleri c¢alismada
kullanilmistir. Ayrica siparisi dnceki dénemlerde yapilmis olan ilerleyen zamanlarda
THY'nin filosuna dahil olacak olan B787-900 ve A350-900 ugaklarmin ozellikleri ¢ikis
verisinin belirlenmesinde kullanilacaktir.Boylece verilerin miimkiin oldugunca guncel
kaynaklara dayandirilarak yasamm nabzmi senkron bir sekilde entege olmasi

amaclanmustir.
7.1. Airbus Ucaklarimin Teknik Ozellikleri

1970 yilinda kurulmus olan Airbus sirketi,bir Fransiz-Alman ortakhigidir. Ortakliga
Ispanya, Birlesik Krallik ve Hollanda’nin katilmasiyla birlikte giiniimiizde su an 5 Ulke
ortaligindan olusmaktadir. Sirketin merkezi Fransa'nin Toulouse sehridir. 28 Ekim 1972°de
urettikeleri A300-B’nin ilk ugusu gergeklestirmesiyle birlikte hava tagimaciligi yeni bir
toplu tagima araci olarak kabul gérmiis ve o yil bu ¢1gir agan olay olarak giindeme biytk

yankilar uyandirmistir [5].
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7.1.1. A319-132/100

A319, kisa orta aras1 menzilli, ¢ift jet motoruna sahip dar gévdeli bir yolcu ugagidir. A320
ailesinin en kiiclik ucagi olarak aile icerisinde yer almaktadir. A320'ye gore yaklasik 4 m
daha kisadir. 10 Haziran 1993 yilinda tiretimine baglanan A319 model ucagi 2 yil sonra
hizmet vermeye baslamistir [5]. Ucak ile ilgili gorsel Resim 7.1'de, teknik Ozellikleri ise

Cizelge 7.1'de verilmistir.

URKISHAIRLINES . .. g

O oG

= < = e

Resim 7.1. Airbus Firmasmin A319 Model Ugagi

Cizelge 7.1. Airbus A319 Model Ucagin Teknik Ozellikleri

A319-132/100 Teknik Ozellikler
Max Koltuk Kapasitesi: 132

Azami Yatay Ucus Yiiksekligi: 39,8001t/12,100m

Yakit Kapasitesi: 30,1901t

Max Hiz: 832km/h

7.1.2. A320-200

A320, ilk kez 28 Mart 1988 tarihinde Air France filosunda resmen hizmete girmistir.
Aslinda bu modelinde i¢inde bulundugu kendi adimi iceren Airbus 320 ailesinin bir
iiyesidir. Airbus 'm giliniimiizde iiretimi devam eden ucaklar1 arasinda en eski tarihe
dayananidir. Boeing firmasinin B737 model ucagiyla olan rekabeti havacilik sektoriinde
uzun yillar heyecanla takip edilmistir [5]. Ugak ile ilgili gorsel Resim 7.2'de, teknik
Ozellikleri ise Cizelge 7.2'de verilmistir.
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Resim 7.2. Airbus Firmasinin A320 Model Ugagi

Cizelge 7.2. Airbus 320 Model Ugagim Teknik Ozellikleri

A320-200 Teknik Ozellikler
Max Koltuk Kapasitesi: 159

Azami Yatay Ucus Yiiksekligi: 39,8001t/12,100m
Yakit Kapasitesi: 23,4301t

Max Hiz: 903km/h

7.1.3. A321-200

A321, kisa orta aras1 menzilli, ¢ift jet motoruna sahip dar gévdeli bir yolcu ucagidir. Ilk
deneme ucusunu 11 Mart 1993 yilinda gercgeklestirerek bir yi1l sonra da resmi olarak hizmet
vermeye baslamistir. Airbus'n A320 ailesinin en uzun govdeli modelidir. Bir 6nceki
modele gore yaklasik 7 m daha uzundur. Boeing firmasmin B737-900ER ugagiyla rekabet
etmektedir [5]. Ucak ile ilgili gorsel Resim 7.3'de, teknik Ozellikleri ise Cizelge 7.3'de

verilmistir.

- . H [ 1 N
------------------------ lfl.lll. $800000000000

Resim 7.3. Airbus Firmasinin A321 Model Ugagi
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Cizelge 7.3. Airbus 321 Model Ugagim Teknik Ozellikleri

A321-200 Teknik Ozellikler
Max Koltuk Kapasitesi: 194

Azami Yatay Ucus Yiiksekligi: 39,800ft/12,100m
Yakit Kapasitesi: 30,0301t

Max Hiz: 903km/h

7.1.4. A330-200/300

Airbus A330, orta uzun menzile sahip ¢ift jet motorlu genis gévde yolcu ugagidir. A340 ile
ayn1 segmente bulunmaktadir ve paralel bir sekilde gelistirilmistir. Ilk deneme ugusunu 2
Kasim 1992 de gergeklestirdikten sonra Ocak 1994 tarihinde Air Inter havayollarinda ilk
hizmete girmistir. Boeing firmasinin B767 modeli ile benzer zamanda iiretilmis ve onunla
rekabet etmistir. THY, Airbus A330'un iilkemizde en 6énemli kullanicisidir [5]. Ucak ile
ilgili gorsel Resim 7.4'de, teknik Ozellikleri ise Cizelge 7.4'de verilmistir.

Resim 7.4. Airbus Firmasinin A330 Model Ugag1

Cizelge 7.4. Airbus 330 Model Ugagi Teknik Ozellikleri

A330-200 Teknik Ozellikler A330-300 Teknik Ozellikler
Max Koltuk Kapasitesi: 281 Max Koltuk Kapasitesi: 305
Azami Yatay Ucus Yiiksekligi: Azami Yatay Ucus Yiiksekligi:
41,100ft/12,500m 41,100ft/12,500m
Yakit Kapasitesi: 97,5001t Yakit Kapasitesi: 97,5001t
Max Hiz: 880km/h Max Hiz: 880km/h
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7.1.5. A350-900

Airbus A350, uzun menzilli olan dort jet motora sahip genis govdeli yolcu ucagidir. Airbus
ailesindeki ucaklar arasinda govdesi ve kanatlarinin biiyiik boliimii karbon fiber temelli
maddeden iiretilen ilk ugaktir. Ucagin yarisindan fazlasinin kompozit malzemeden
olustugunun sdylenmesi yanlis olmayacaktrr. Ilk deneme ucusunu 2013 yilinda
gerceklestirmistir. Isletme maliyetleri bakimmdan dogrudan rakibi Boeing 787-900
(Dreamliner)'a nispeten daha tasarruflu olacagi iddiasmi siirdiirmektedir. Siparisi vererek
kendi filolarina dahil etmek isteyen iilkeler arasinda Tiirkiye de yer almaktadir [5]. Ugak
ile ilgili gorsel Resim 7.5 de, teknik 6zellikleri ise Cizelge 7.5' de verilmistir.

Resim 7.5. Airbus Firmasmin A350 Model Ugagi

Cizelge 7.5. Airbus 350 Model Ugagin Teknik Ozellikleri

A350-900 Teknik Ozellikler
Max Koltuk Kapasitesi:325

Azami Yatay Ucus Yiiksekligi: 13,100m

Yakit Kapasitesi: 165,0001t

Max Hiz: 945km/h

7.2. Boeing Ucaklarimin Teknik Ozellikleri

Boeing sirketi, William Edward Boeing tarafindan 1916 yilinda ABD'nin Washington
eyaletinde kurulmustur. Uluslararas1t Merkezi Chicago, Illinois'dedir [6]. Hem Airbus hem
de Boeing sirketlerinin iirettikleri ugaklar havacilik sektdriinde kendine yer arayan Ulkeler
tarafindan tercih edilmektedir. Asagida sirasiyla giinimizde THY filosunda yer alan
Boeing firmasina ait ugaklarin bir kisminin katalog 6zellikleri ve gorselleri yer almaktadir

[27].
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7.2.1. B737-700/800/900ER

Boeing B737, kisa-orta menzilde bulunan ¢ift jet motoruna sahip dar govdeli bir yolcu
ucagidir. 10 Subat 1968 yilinda Lufthansa filosunda ilk kez hizmet vermeye baglamistir.
Giincel bir sekilde tiretildigi ilk donemden itibaren Airbus A320 ailesiyle bir rekabet iginde
kalmigtir. Miicadele sirasinda bir ¢ok degisiklige ugramis c¢esitli versiyonlari
bulunmaktadir [6]. Ugak ile ilgili gérsel Resim 7.6'da, teknik Ozellikleri ise Cizelge 7.6'da

verilmistir.

Resim 7.6. Boeing Firmasinin B737 Model Ugag1

Cizelge 7.6. Boeing 737 Model Ugagin Teknik Ozellikleri

B737-700 B737-800 B737-900ER
Max Koltuk Kapasitesi: Max Koltuk Kapasitesi: Max Koltuk Kapasitesi:
149 189 220
Azami Yatay Ucus Yiiksekligi: Azami Yatay Ucus Azami Yatay Ucus Yiiksekligi:
41,100ft/12,500m Yaksekligi: 41,100ft/12,496m
Yakit Kapasitesi: 41,1001t/12,500m Yakit Kapasitesi:
29,666 It Yakit Kapasitesi: 25,800t
Max Hiz: 29,666 It Max Hiz:
828km/h Max Hz: 925km/h
938km/h

7.2.2. B777-300

Boeing B777; ¢ift jet motorlu, uzun ve ¢ok uzun menzilli, genis gévdeli bir yolcu ugagidir.
Boeing sirketi bu ucagi tasarlarken sektorde bulunan sorunlari yakinen bilen ve
yolcularinin isteklerini tasarima yansitabilecek birden fazla havayoluyla isbirligi yapmis ve

aktif olarak calismistir. Diinyanin ¢ift motorlu en biiyiikk ucagi olarak tescillenmistir.
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Ayrica bu ugak en genis ¢apa sahip motoru icerisinde ihtiva eder [6]. Ugak ile ilgili gorsel
Resim 7.7'de, teknik 6zellikleri ise Cizelge 7.7'de verilmistir.

Resim 7.7. Boeing Firmasinin B777 Model Ugagi

Cizelge 7.7. Boeing 777 Model Ugagin Teknik Ozellikleri

B777-300ER Teknik Ozellikleri
Max Koltuk Kapasitesi:400

Azami Yatay Ucus Yiiksekligi: 43,1001t/13,140m
Yakit Kapasitesi: 181,2801t

Max Hiz: 905km/h

7.2.3. B787-900 (Dreamliner)

Uzun menziller gidebilen ¢ift jet motoruna sahip genis govdeli bir yolcu ugagidir.
Dreamliner adi ile de taninmaktadir. Tasarmmu ile bir ilke imza atmustir. Ucagim biiytlik bir
cogunlugu kompozit maddelerden olusturulmus ilk biiytik ticari yolcu ugagidir. Sektdrde
su an en az yakin tiiketen ucaklardan biridir. Boeing B767 model u¢agma gore neredeyse

%20 daha az yakit tliketimi gerceklestirir.

I1k test ugusunu Aralik 2009'da gerceklestirmis ve 3 yil sonra havayolu sirketleri tarafindan
kullanilmaya baglanmustir [6]. Siparisini gergeklesen Tiirk Hava Yollar1 ise 2019 yilinin
tiglincli ¢eyreginde bu devasa ugaklara filosunda yer vermeye baglayacaktir. Ugak ile ilgili

gorsel Resim 7.8'de, teknik 6zellikleri ise Cizelge 7.8'de verilmistir.
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Resim 7.8. Boeing Firmasinin B787 Model Ugagi

Cizelge 7.8. Boeing B787 Model Ugagin Teknik Ozellikleri

B787-900 (Dreamliner)
Max Koltuk Kapasitesi:290

Azami Yatay Ucus Yiiksekligi: 13,100m

Yakit Kapasitesi: 138,7001t

Max Hiz: 954km/h
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8. VERILERIN BULANIK MANTIK SiISTEMINE iSLENMESI

8.1. Giris Parametrelerinin Belirlenmesi

Ilgili iireticilerin sitelerindeki verilerden yola ¢ikarak bulaniklastrma islemine tabi
tutulacak giris parametresi agagida verilmistir.

1. Acil Inis Talebi

2. Ugak Seyir Yiiksekligi

3. Ugakta Bulunan Yakit Miktar1

4. Ugak Yolcu Miktar1

5. Ugak Hiz1

Bu parametrelerin her biri gegmis uzmanlk alan degerlerinden yararlanilarak, c¢ikisi
etkilemedeki Oncelik smralamasina gore sisteme dahil edilmistir.Calismada teknik
Ozellikleri birbirine yakin ugaklar tercih edilmistir. Burada ortak ve benzer Ozellikler

arasindan en iyi bulanik alan1 se¢ip durulastirmanin yapilmasi amaglanmaistir.

Ayrica calismada ugaklarin azami Ozellikleri bulanik mantik {iyelik fonksiyonlarinin
maksimum smirlarmi belirlemistir. Oncelikle MATLAB editoriinde bulaniklastirma ve
durulastirma iglemine tabi tutulmalar1 i¢in giris Ve ¢ikis parametreleri Sekil 8.1’deki gibi

tanimlanmustir.

AciLings. Talebi s

> > .

Uk Seyir Y s eldig

'Y ot Mikian

- -
L~
ﬂ Onem.Siralamas|

Kotk Dolubgu #

> 1

SefirHizi

-

Sekil 8.1. Matlab Giris ve Cikis Parametreleri



30

8.1.1. Acil inis talebi

Hava trafik kontrolorleri is basindayken hava trafik akiginda anlik gelisen ve hizli karar
almay1 gerektirecek olaylar meydana gelebilir. Hem c¢alisan kisilerin hem de kullanilan
sistemlerin, bu anlik degisiklige en kisa siirede ve en dogru sekilde tepki vermesi

beklenmektedir. Bu kontrol mekanizmalarinin basinda acil inis talebi gelmektedir.

Seyir halinde olan herhangi bir ugagin basina, cesitli teknik arizalar,suikast girisimi, ugak
kacirma gibi istenmeyen fakat en kisa siirede ¢oziimlenmesi gereken olaylar gelebilir.
Boyle bir durumla karsilasilmasi siiphesiz ki inis siralama sistemine etki edecek

parametrelerin baginda gelmektedir.

Calismada acil inis talebi i¢in, 0—10 degerlik olarak “diisiik aciliyet, orta aciliyet ve yiiksek
aciliyet” olarak ti¢ farkh tiyelik fonksiyonu Sekil 8.2deki gibi tanimlamustir.

lot points:
Membership function plots piet pa 181
T T T

T T T T T T
Usiik.Aciliyet Orta Aciliyet Yiksek Aciliyet

=]

s

input variable "Acil.inis. Talebi®

Sekil 8.2. Acil Inis Talebi Uyelik Fonksiyonu

8.1.2. Ugak seyir yiiksekligi

Giiniimiizde lilkemizde de kullanilan Airbus ve Boeing firmalar: tarafindan tiretimi yapilan
ve cogu havayolu sirketi tarafindan ticari ucak olarak kullanilan ugaklarin verileri
incelendiginde ortalama ulasabildikleri maksimum yatay ucus seyir yiiksekligi olarak en

ylksek yaklasik13.000 m oldugu gézlemlenmektedir.

Bu nedenle ¢alismada tiyelik fonksiyonunun maksimum smir1 bu deger ile planlanmustir.

Boylece yolcu tasimaciliginda kullanilan giincel degerlere en yakin bulanik mantik kiimesi
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olusturulmustur.0 ile13.000m arasinda “algak, orta, yiikksek” olarak {i¢ farkli iyelik
fonksiyonu Sekil 8.3’de goriildiigii gibi MATLAB editoriine tanimlanmustir.

Membership function plots Flet paints: 181

Aklak I I Orta I I U I-Jsel-'.
1

1 1.

inﬁ.ut vanable "Ucagin.Seyir Y ikseklig
Sekil 8.3. Ugak Seyir Yiiksekligi Uyelik Fonksiyonu

8.1.3. Ugakta bulunan yakit miktar

Uguslarin siirelerine etki eden bir diger faktorde, ucagin tasarim asamasinda belirlenen
optimum yakit depo kapasitesidir. Ucagin kat edecegi menzil ile dogrudan iliskilidir.
Ugusun planlandig1 seyahat rotasinda ugakta seyahat eden yolcularin sayisi ve dolayisiyla

agirliklariyla baglantili olarak belirli hesaplamalar yapilmaktadir.

Ugagm kalkistan 6nce deposunda bulundurmasi gereken yakit miktari, seyahatin
hesaplandig1 mil degerinde harcanacak yakit miktarina ek olarak bir problem olusmasi ya
da havaalaninda pist yogunlugu sebebiyle piste inisini gerceklestiremedigi durumlarin da
hesaba katilmasiyla birlikte belirlenir. Bu nedenledir ki su an diinyada yogun olarak
kullanilan ucaklarin yakit depo kapasiteleri de inis Onceliklendirme i¢in Onemli bir

parametre oldugu kabul edilip calismaya eklenmistir.

Uyelik fonksiyonu igin, 0 — 180.000 1t arasinda “Az, Yeterli, Dolu” olarak ii¢ farkl iiyelik

fonksiyonu kabul edilip, Sekil 8.4’de goriilen sekilde sisteme tanimlanmaistir.
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plot points:

181

Membership function plots
T T T T

Yeterl

10000 1 2000

input vanable “Yakit. Miktar™

Sekil 8.4. Yakit Miktar1 Uyelik Fonksiyonu

8.1.4. Ugak yolcu miktan

Havacilik sektoriinde ugaklarin doluluk oranlar1 havayolu sirketlerinin kazanglari i¢in ¢ok
onemlidir. Bu nedenle miimkiin oldugunca ucaklarin en fazla doluluk oraniyla seferlerini
gerceklestirmeleri talep edilir. Ugakta yer alan yolcu sayis1 operasyonel olarak havacilik
faaliyetinin bir¢ok asamasini ilgilendirmektedir. Bu calismada daha ¢ok seyir halinde
bulunan ugaklardan ‘‘igerisinde en fazla yolcuyu tasiyan ucaga Oncelik ver’’ prensibi
dogrultusunda algoritma gelistirilmistir. Bulanik mantik kiimesinin {iyelik fonksiyonu 0 ile

400 araliginda "Az Doluluk, Normal Doluluk, Tam Doluluk" olmak iizere {i¢ ¢esit olarak

smiflandirma yapilarak Sekil 8.5'deki gibi tanimlanmustir.

Membership function plots
T T T

plot points:

181

T
Az.Doluluk

MNormal. Doluluk

T
Full. Doluluk

b

150 200 250
input variable "Koltuk. Dolulu gu™

Sekil 8.5. Ugak Yolcu Miktar1 Uyelik Fonksiyonu

8.1.5. Ucak hizx

"[lk gelen ilk hizmeti alir" ¢aliyma mantig1 isletim sistemlerinin bir konusudur. Bu husus

her alanda kendine yer bulabilir. Bu kabul, bu caligmaya da uygulanmistir.
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Seyir halindeyken ilk inis talebini gergeklestiren dolayisiyla ilk gelebilmesi i¢in en yliksek
hizla hareketini siirdiiren bir ugak tipi, aciliyeti olan bir baska ugak tipi yokken her zaman
onceliklidir. Uyelik fonksiyonlar1 0-954km/h araliginda "Cok Yavas, Yavas, Ortalama,
Hizli, Cok Hizl1" olmak iizere bes kisma ayrilmistir. Bu ayrim Sekil. 8.6’da gorilmektedir.

plot paints: 181

Membership function plots
T T T

T T T T T T
Cok|Yavas Yavasg Ortalama Hizli Cok.Hizl

input varable "Seyir. Hizi"

Sekil 8.6. Ugak Hiz1 Uyelik Fonksiyonu

8.2. Giris Parametrelerinin Birbirlerine Olan Ustiinliikleri

Calismada c¢ikis1 etkileyen en Onemli nokta giris parametrelerinin en 1iyi sekilde
degerlendirilmesi ve buna gore sistemin kural tablosunun belirlenmesidir. Birbirlerine gore
iistiinliikleri ya da zayif yanlar1 ¢ok iyi analiz edilmelidir. Ustiinliikler net bir sekilde
birbirinden kalin ¢izgilerle ayrilamaz. Ciinkii bu siirece etki eden parametreler birbirleriyle
baglantili haldedir. Olabildigince en temiz sonuca ulasabilmek adina bazi kabuller

yapilmistir.

Oncelikle ¢alismadaki giris parametrelerin basinda gelen en baskin olanlar Acil inis Talebi
ve Ugakta Bulunan Yakit miktar1 iiyelik fonksiyonlaridir. Bunlar havaciligm kirmizi

alanlaridur.

Bu sekildeki uyarilarin havaalanlarinda bulunan kuleye en kisa siirede iletilmesi ve
sonucunda en kisa stirede Hava trafik kontrolorii ve kullanilan programlarin stizgecinden
gecirilmeli ve sonu¢ yani alimacak Onlemler kararlastirilarak en kisa siirede inis igin

planlama yapilmalidir.
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Bu nedenledir ki bu giris parametreleri diger parametrelerden daha Oncelikli kabul
edilmistir. Geriye kalan Azami Yatay Ucus Yiksekligi, Ug¢agin Hizi ve Yolcu Miktari
birbirine yakin agirliktadir.

8.3. Cikis ParametresiOlarak Kabul Edilen Onem Siralamas1 Fonksiyonu

Belirlenen tiim giris parametreleri incelendigine bagli kalinarak bu ¢alismada tiim giris
parametrelerinin tam olarak hesaba katildig1 ve dnceliklerine gore degerlik kazandiklar1 bir
algoritma gelistirilmistir. Onem Siralamasi ¢ikis iiyelik fonksiyonu i¢in 0 ile 10 arahginda
"En Yiiksek, Yiiksek, Orta.Yiiksek, Orta, Orta.Disiik, Diisiik, En.Diisiik" olmak Uzere
yedifarkli bolmelendirme islemi yapilmistir. Konu ile ilgili gorsel Sekil 8.7'deki gibidir.

File Edit View

FIS Variables Membership function plots it points: 181

En.Diisik Diagik  Orta. Diksiik Orta Orta.¥iksek Yiksek EnYd

1
r E a ¥
' L. I

output variable "Onem.Siralamas”

Current Membership Function (click on MF to select)

= En.Diisiik

Type trapmf
Params [-1.342 -0.00797 0.3254 1.659]

Close

Sekil 8.7. Onem Siralamasi Uyelik Fonksiyonu
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9. GIRIS VE CIKIS PARAMETRELERININ MATLAB EDITORUNE
DAHIL EDILMESI

Bir dnceki bolimde ifade edilen hem bes adet giris parametresi hem de bunlara bagl
kalarak yolcu tasiyan ticari ugaklarm pist planlamada inisi siralamasmi belirleyen onem
siralamast ¢ikis fonksiyonu bu baglamda MATLAB editoriine eklenmistir. Sistemin
piiriizsiiz ¢alisabilmesi i¢in uzman sistemlerden alinan tiim veriler ve aciliyet dncelikleri
EK-1 'de de goriilebilecegi gibi 405 adet If dongist kullanilarak Kural tanimi haline

getirilmistir.

4 Rule Editor: inis Sirala - TIRd
File Edit View Options

34 If (Acil, ins Talebi is Yiksek Aciiyet) and (Ucagin Seyir Y Gksekhji is Alcak) and (Yakt Miktar is Dolu) ant A
35, If {Acil inis Talebi is 'Yiiksek Acdiyet) and (th;ajn Seyir. Y iksekbjiis Alcak) and (akd.Miktan is Dolu) anc
360 i'u:ih Talehns‘(uksekh : ir. YD idi is Alcak) and (Y akt. Miktar is Dolu) ant

38. If (Acil lnis.Talebi is 'Yiksek Aciiyet) and (Ucagin Seyir. Yiksekigiis Alcak) and (ki Miktan is Dolu) anc
39, If (Acil lnis.Talebi is Yiksek Aciiyet) and (Ucadin.Seyir.Yiksekiigi is Alcak) and (Yakt Miktan is Dolu) anc
40. If {Acil inis. Talebi is Yiksek Acliyet) and (Ucadin.Seyir.YUksekifiis Alcak) and [Yakd. Mitar is Dolu) anc
41, If (Acil Inis. Talebi is 'Y uksek Aciiyet) and (Ucagin Seyir Yiksekiii is Alcak) and (Y akt Miktar is Dolu) anc
42. If (Acil lnis.Talebi is 'Y iksek Aciiyet) and (Ucagin Seyir. Y iksekijiis Alcak) and (Yakt Miktan is Dolu) ant v

< b

i and and and and
AcibigTalebils  UgaginSeyirYoks  YaktMidanis Seyr Hiis

Diglk Acilyet Az A CokYavas a
Orta.Aciiyet Y eterli favag
o Ortalama

e |

T |

none none
Cok.Hizh

none v

[ ot [ not (] not

m

< >
[ not
Comecton
(or

®) and : Deeterve | Addrue | Changerue | «| »|

FIS Name: inis Srrala Help Close

i

Sekil 9.1. Kural Tanimlamalar1

MATLAB FIS editorii yardimiyla her bir giris parametresi Sekil 9.1'de de goriilebilecegi
iizere ayr1 ayr1 sisteme tanitilmistir.
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10. SONUCLARIN KARSILASTIRILMASI VE SENARYODAKI
UCAK TIiPLERININ SIRALANMASI

Calisgmanin amaci geregi, seyir halinde bulunan cesitli ugak tiplerinin ayni anda ayni
havaalanina inis talebinde bulundugu varsayimi yapilmistir. Giris parametreleri birbirinden
farkli olan 5 farkli deneme yapilmis ve bu denemeler sonucunda elde edilen ¢iktilar, inis
siralamast icin karar vermede kullanilmistir. Asagida sirasiyla 5 denemenin sonucunda
elde edilen MATLAB editoriiniin kural ¢iktilar1 yer almaktadir. Sekil 10.1'de ilk

denemenin ¢iktis1 goriilmektedir.

(4] Rule Viewer: Inis Sirala 2 ==
File Edit View Options
Acilinis=5  Yiikseklik= 4.7e+03  Yalkit= 9e+03 Koltuk = 155 HZ=750 @nam.Siralamas:=5.16

1] EL ] [ | | -~ | | Z
11 BB OO CLoO C= C—2
1 B O = /O L[z
a1 7] EL . | C ] L] | /]
s [ EBEL ] [ | | -~ [ | | A
6 [ == 7
7 L~ o [ ~.\‘_ /i\\ /.--
s 1] EBEL ] [ | = L0 | A
s 1] =L ] Co | = L | [ /]
o[ 7] =L e | L] I | [ A
L[] =L o | = | | /]
12 [ 7] B ] EL C_ | /]
] ==y . | =] I 1] I /]
w1 EL Cl 1] =] L | [ P
15 [ 1] = [ | =L | [ | I N
e[ "] EL | | C ] [ | /]
7] =] I | ] L2 | /]
[ ] =L I | ] C_—.1] | P
1o ] =L ] ] C 11 =1 | A
21 =1 ] —
2 =L ] PN ~
=211 B | | e L 4
2 1 7] =L | [ | /=1 11 | A
5 | ] Bl I | LA [ | I N
x ] B =g =1 | | 7
27 | ] = I | =L | I A I N
s [ ] EL | | —_ 1] | P
2 [ ] L L] = L= | I N
[ T -1 =l ] I | = | [ | I PN
Input: Plot points: Mowe:

[5;4700;9000;155;750] 101 left | right | down | up

Sekil 10.1. Optimizasyon Sonucu Birinci Denemenin Kural Ciktis1
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Deneme 1 ve Deneme 2 de yolcu sayilar1 ve ugak hizlar1 birbirine ¢ok yakin olan iki
ucagin inis talebinde bulundugu varsayilmis ve ¢ikan sonugta acil inig parametresinin ¢gok

onemli bir etkiye sahip oldugu gozlemlenmistir.

Deneme 2' de yapilan tiim denemelerde yer alan acil inis talebinden fazla bir degerlik s6z
konusudur. Bu da onu inis siralamasimda en basa getirmede yeterli olmustur. Sekil 10.2'de

ikinci denemenin ¢iktis1 goriilmektedir.

(4] Rule Viewer: Inis Sirala 2 - B
File Edit View Options
Acilinig =9  Yiikseklik=7e+03  Yakit = 1.Be+04 Koltuk = 187 HZ=750  &nem.Siralamas: = 8.33
1A | I ~ I I /]
3 1 R e N C—1 [ A
s A 1 ] I | L ] I /]
4 el 1 ] I ~ ] P | I /]
5 el I ~ ] [ | I /]
s = ZiN '
A = AN A
8 | 1 Iz L1 I /]
g 1 1 ] L ] - | I /]
10 el 1 =R [ | I N
11 1 [ ] N I I /
12 ] [ | ] Iz I /
B Al | - | =N I /]
14 | 1 . | L | I AN
15 1 1 ] . | [ | I |
18 el 1 I ~ ] I I /]
L1 1 [ N 1 —1 [ | ]
18] 1 ] I | =N I N
oA 1 ] I | L | I N
21 ] e N
B A =l N N I N
24 | ! e | N | I P
25 1 1 ] L ] ( | I N
26 el 1 =l I I /]
27 1 [ ] N N I P
S R e — — —
2w Al | - | L | I |
w1 [~ —1 1 I BN
Input: Plot points: Move: ‘
[%,7000;1.8e+04,187,750] 101 left right | down up

Sekil 10.2. Optimizasyon Sonucu Ikinci Denemenin Kural Ciktist
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Deneme 3' de ise acil inis talebinin ne kadar baskin oldugunun kanit1 yeniden gézden
gecirilmistir. Sistemde inis igin talep gonderen ugaklarda acil inis degerligi sifira en yakin
olan bu O6rnegimizde sistem inis icin bekleyenler arasinda bu ugagi en sona atmis ve

degerligini en diisiik ¢ikartmustir. Sekil 10.3'de ticlincli denemenin ¢iktis1 goriilmektedir.

4] Rule Viewer: Inig Sirala 2 - =
File Edit View Options
Acilinig=2  Yiikseklik = 2.5e+03  Yakit = 1.Be+04 Koltuk = 107 HZ=205  &nem.Siralamas: = 2.8

[ — 1 [ —1 | ] 7]
2] = | ] L] | /]
3] = | | ] L~ | | /]
a1 . | ] N | /]
s L] o | ] | | /]
6 T ’
T o l"\\_ A -
s ] — | L] o~ | | /]
oLl ] 1 O B | /
ol ] [ | ] | I a
] - | | I ] I /]
1z ] [ | C | I _ I /]
B[] [ | e | Ll ] I /]
] C__ 1 B_1 ©B_1 A3
5] 1 B I ——a
e ] | — ] | ] | /]
17 [ ] | —_ | | ] | ] | 7]
el 7] [ _ C_—1] L] | A
1o "] ] L _—1] ] | P
20 — S
21 s
2] 1 = O] L[4
a[ | -~ L—— 1 L | T | I Y|
a5 [ ] C—] C—] | A
o | ] L—— 1 - | I ] I /]
] 1 B O C&
sl ] L—] B ] [ | | |
[ ] B BB A
o[ [~ I I | | [ | I N
Input: Plot points: Move:

|[2;2500;1.8e+04;107;205] 101 left | right | down | up

Sekil 10.3. Optimizasyon Sonucu Ugiincii Denemenin Kural Ciktist
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Deneme 4 ve Deneme 5'te ise bu sefer sistemin en 6nemli parametrelerinden biri olan acil
inig talebi devre dis1 birakilmak admna her ikisi ayni degerlige sahip iki ucagin inis
talebinde bulundugu kabul edilmistir. Bu durumda ise sistem acil inis talebi ayni olan
ucaklarda inig swralamasini belirlerken diger parametrelere gore islem yapmak zorunda
kalmigtir. Ayrica burada tasman yolcu sayisi da sabit tutulmustur ki sadece {ig
parametrenin kendi i¢inde diizglin ¢alisip ¢alisamadigi kontrol edilmistir. Sekil 10.4'de

dordiincii, Sekil 10.5'de ise besinci denemenin ¢iktis1 goriilmektedir.

0 Rule Viewer: Inis Sirala 2 - b
File Edit View Options
Acilinis =4 Y ikseklik = 500 Yakit = 1. Be+04 Koltuk = 400 Hiz = 500 Bnem. Swalamas = 5§

12 e ] [ I I /]
2 ] ] ] SN I /]
s = e ] Iz I /]
a1 ] e L1 =] | /]
s[__1_—] [ 1 | /
[ [ e A '
7 "”f H“""‘-_ \.\‘. - :-.\ i
s ] e ] Iz I /]
o ] e 1 /
o1 ] [ I | A
] ] I I [ /]
2 "] ] SN I /]
3 ] ] N [ /]
e ] e ] EEN I I |
15 _~] ] I | A
e ] [ ] | ] /]
"] ] 1 [ | /
e ] ] ] Iz I A
1o "] ] 1 =1 | AN
20 — o — S
2 ~_ o~ o
= T T i =
2] ol o~ N
21 7] ] L= ] I A
s 1] e ] I | I P
o[ ] e I ] /]
al [ ] [ TSN . A
81 ] ] L] I A
o1 ] ] EEN I A
o[ [ -~ — [ | | AN
Input: Plot points: Move:

|[4; 500;1.8e+04;400;500] 101 left right | down up

Sekil 10.4. Optimizasyon Sonucu Dordiincii Denemenin Kural Ciktist



0 Rule Viewer: Inis Sirala 2 - B
File Edit View Options
Acilinis = 4 Yiikseklik = 443e+03 Yakit= 1e+04 Koltuk = 400 Hiz =954 Bnem.Siralamas: = .67
= B 1 4 | 7
2] B C 1 [C—1 | Z
s 1 1 B 1 [ | i
iz R == — Iz [ e R S—;
sC 1T 1 B 1 | | Z
6 ] A,
7 ] BN = =N
s 1 E—_] C— 1 C—/—1 | Z
L [ == — — 1 &1 [—2
o1 _~] B C— 1 I | | N
[~ EL [ | I | I /]
2 ] S I R D /]
[ 7] B 1| 1 | /]
w1 1 B 1 =1 "
5[ ~ EL [ | ( | I A,
e ] S ] = I 4 | J
7] B ] ] 1 | /]
e ] S ] 1 —1 [ A
oL - B B g B /&
21 ] e A
39 N o~ o~
B[ 7] B =] C— 1 1 | a
27 B = /Y B /XA
s |~ EL ] 7~ | [ | I N
2L ] BH] BB 1 C[—3a | 7
] B el b (= CJd
s | 7] B ] — 1 1 | N
n T ) B =] C = 4
[ | -~ =l N [ I [ I I AN
Input; Plot peints: Mowe:
|[4;4430;16+04;400;954] 101 le-fit right | down up

Sekil 10.5. Optimizasyon Sonucu Besinci Denemenin Kural Ciktist

Sistem geriye kalan ii¢ parametreyi degerlendirerek olmasi gerektigi gibi seyir yiiksekligi
fazla olmasina karsin yakit miktarmin azlig1 sistem i¢in daha 6nemli oldugundan yakit

miktar1 az kalan ugagi daha fazla 6ncelik vererek degerligini yiiksek ¢ikartmugtir.

10.1. Senaryo Ciktilan

Bes farkli deneme igin yapilan optimizasyon iglemleriyle elde edilen tim sonuglar Cizelge

10.1'de toplanmustur.
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Cizelge 10.1. Senaryo Ciktilari

UGAK TIPLERI
A321 | A340 | B737 | B777 | B787
Acil inis Talebi (0-10)
5 | 9 ] 2 | 4 \ 4
Seyir Yiiksekligi (m)
4700 | 70000 | 2500 | 500 | 4430
Yakit Miktari (It)
9000 | 57500 | 27000 | 100000 | 10000
Yolcu Sayisi (kisi)
155 | 187 | 107 | 400 | 400
Ugak Hizi (km/h)
750 | 750 | 205 | 500 | 954
SONUCLAR
506 | 833 | 28 | 500 | 667

Ornek seneryolarm sonucunda elde edilen inis Oncelik srralamalar1 Cizelge 10.2’de
gorulmektedir.

Cizelge 10.2. inis Siralamasi

Inis Sralamas1 | Sonug Degerleri Ucak Tipi
1 8,33 A340-300
2 6,67 B787-900
3 5,16 A321-200
4 5,00 B777-300ER
5 2,80 B737-800

Bu tabloda elde edilen siralamada bes farkli ucak tipinin havada ayni anda seyir halinde
oldugu kabul edilmis ve sonucta bes parametreye gore degerlendirmesi yapilmis ve
sistemden alinan en optimum degerler bu sekilde olmustur. Degerler incelendiginde
goriilen sudur ki optimizasyon sonucu sistem 0 ile 10 arasinda degerler vermektedir.
Sistem ne kadar yiiksek deger veriyor ise inis i¢in daha oncelikli olarak degerlendirilecek

demektir.

Tam tersinden diisliniildiiglinde ise bir ugakla ilgili sistemin verdigi deger ne kadar
diistikse inig i¢in swalamada bir o kadar geri planlarda kalmasi gerekliliginin daha
optimum oldugu anlagilmaktadir. Bu havaalaninda ¢alisan hava trafik kontrollerine yol

gdstermesi amactyla ¢ok dnemli ve hos bir siire¢ analizidir.
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10.2. Benzetim Ciktilar

MATLAB programindan elde edilen benzetim ¢iktilarindan birkag1 Sekil 10.6, Sekil 10.7
ve Sekil 10.8’de goriilmektedir.

Onem.Siralamasi
w
|

1 0000
Ugagin Seyir.Yuksekligi

300
2000 100 Seyir.Hizi

Sekil 10.6. Benzetim Ciktisi-I

Grafik, calismamizin dogrultusunda kullanilan kural setinin bir sonucu olarak
olusturulmustur. Burada grafik incelendiginde sistemin 6nem sirasindaki akis net bir

sekilde gbzlemlenebilmektedir.

Detayli sekilde incelendiginde, oncelikle seyir irtifasinin ¢ok yiiksek olmasi ve senkron
zamanda ucak hizinin en diisiik olmasi sistemin verdigi inis i¢in dnceliklendirme sayisini
arttirir ve bdylece inis icin talepte bulunan ugaklar arasinda daha geri siralarda yer
almasina sebebiyet verir. Benzer mantikla seyir yiiksekligi azalirken ugagin hizi artiyorsa
bu durumda oOncelik sirasinin arttigi gézlemlenmektedir. Sistem kural konfigrasyonuna

uygun olarak cevap vermektedir.
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Cnem.Siralamasi

14000
Yakit.Miktari 16000 100 Seyir.Hizi

Sekil 10.7. Benzetim Ciktisi-|

Bu grafik incelendiginde ise yakit miktar1 fazla olan yiiksek hizli ugcagin o6nceligi yakit
miktar1 az olup inis talebini yaptiginda diisiik hiza sahip olan ugaktan fazladir. Hizmeti ilk

gelen alir prensibi ve az yakit acil bir inis i¢in 6nemli bir kabul olmasi sebebiyle dncelik

yakit1 az hiz1 fazla olan ugaga verilecektir.

Crem.Siralamasi

‘Yakit.Miktari 18000 Ugadin.Seyir Yiksekligi

Sekil 10.8. Benzetim Ciktisi-111

Son olarak bu grafik incelendiginde ise siteme giris olarak uygulanan yakit miktari ile

yiikseklik arasindaki baglantiyr vermektedir. Yakit miktar1 ve seyir yliksekligi azaldikca

inis oncelik siralamasi artmaktadir.
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11. SONUC VE ONERILER

Havacilik sektorii hi¢ durmadan kendini her daim yenileyen bir ¢aligma alanidir. Bu
sektorde planlama ve yonetim ¢cok onemlidir. Bu alanlardan birini olugturan ugus planlama
icin bu calisma gergeklestirilmistir. Insan beyni ¢cok komplikedir. Fakat stres, yorgunluk,
fazla veri girigi gibi Ongoriilmez durumlarda kararli ¢alismasinda aksakliklar meydana
gelebilir. Bu durumlarda insan beyninin diisiince yapisini taklit eden siyah ile beyaz gibi
net ayrimlar disinda ara degerleri de hesaba katabilen programlar insanlara yardimci

olmas1 amaciyla gelistirilmistir.

Bu calismada ara degerleri hesaba katabilmek adma Bulanik Mantik teorisinden
yararlanilmigtir.  Yapilan calisma ve cesitli denemelerde goriilen sudur ki inis
parametrelerine etki eden veriler cesitli kabul gormiis kurallara dayali olarak
degerlendirilmistir. Degerlendirme yapilirken sektoriin  6ncli ugak iiretimi yapan
firmalarinin verilerinden yararlanilmistir ve bdylece ¢aligmamin miimkiin oldugunca en
dogru sonuca ulagsmasi hedef olarak belirlenmistir. Bu veriler 1s1g8inda seyir halinde iken
kuleye inig talebinde bulunmus olan ucaklarin hangisinin daha once piste inmesi ve
dolayisiyla pistteki planlamanin da buna gore yapilabilmesi iizerine akilci ¢dziimler

sunulmustur.

Denemeler sonucunda bazi smirlandirmalara tabi tutulan degerlere bagh olarak acil inis
talebi, seyir yiiksekligi, yakit miktari, yolcu sayisi ve ugak hizi parametreleri ilizerinde

calisma tamamlanmustir.

Yapilan ongoriilerde zaman ve operasyonel degisikliklere gore bulanik mantik sistemi
revize edilebilir. Ornegin daha dnceden ugak filosunda yer almayan yeni bir ucak tipinin
filoya dahil edilmesi ve onun katalog 6zelliklerinin sisteme eklenmesi kolayca yapilabilir.
Benzer sekilde daha baskin hale gelen veya gelebilecek olan parametreler i¢in yeniden

kural tablosu kolaylikla olusturulup sisteme entegre edilebilir.

Tam tersi diisliniildiiglinde, havacilik sektoriinde meydana gelen gelisimler 1518inda bazi
ucak modelleri piyasadan cekilebilir. Nitekim 10 Mart 2019 tarihinde meydana gelen
kazada Addis Abada kentinden Kenya Nairobi kentine ugus yapan Etiyopya Havayollari'na
ait olan Boeing 737 MAX-8 ugagi seyir halindeyken diigmiistiir [28].
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Bu iiziicii olay ve birbirini tekrarlayan dahasi kazalar Boeing'in bu serisinde bazi yazilim
problemlerinin olabilecegini ortaya ¢ikarmistir. Bu yasanan olay ve bu seride bir sorun
olabilecegine atifta bulunan 6nceki olaylar 1s181inda Tiirk Hava Yollar1 filosundan bu ugagi
cikararak, sorun ¢oziilene dek ticari yolcu tasimaciligint durdurdugunu agiklamistir. BUtin
bu olay ve benzer gelisebilecekler olaylar hesaba katilarak bu ¢alismada yer verilen fakat
daha sonra filodan ¢ikartilan bir ugak calismada yapilacak kiiciik revizyonla devre dist
birakilabilir. Bu husus sistemi bir biitiin olarak etkilemeyecek sadece belirlenen ugak tipini

algoritma disinda tutacaktir.

Calisma butundyle bir temel tas1 olarak kabul edilip bu ve/veya buna benzer bir bulanik
mantik algoritmasinm yer aldig1 yazilim ile ugaklarin {izerine entegre edilen ve kuleye belli
araliklarla bilgi paylasimi yapan bir donanimla birlestirilebilir. Boylelikle programin

oldugunca diizgiin ¢aligmas1 anlik olarak bilgi aligverisi yapmasi saglanabilir.

Ayrica hem sisteme giris parametresi olarak eklenen parametrelerin sayis1 ¢ogaltilabilir
hem de ¢ikis i¢in Ongoriilen tek bir pistte gergeklesecek inig siralamasi birden fazla pist
icin uygulanacak sekilde ¢alismanin kapsami genisletebilir. Arastirmacilar, bu c¢alismay1
temel alarak kendi programlarmi yazip gesitli optimizasyon programlariyla gecerliligini
kontrol edebilir ve bir arayiliz gelistirerek ¢iktilarm tek bir ekranda kontroliinii

saglayabilirler.

Bunlarin disinda en 6nemli husus ise en basindan beri s0ylendigi iizere, bu ¢alisma ile
giincel hayattaki degisiklikler anlik olarak sistemlere akarak ucaklarin piste inigini
planlayan ilgili personele karar verme asamasinda yardimei olacak ve ugus operasyonunun

miimkiin olan en kisa surede ve giivenli bir sekilde ger¢eklesmesine katkida bulunacaktir.
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EK-1. MATLAB Arayiziine Dahil Edilen Kurallar Seti

MATLAB programma entegre edilen kural setinde sistemin var olan bes giris
parametresine gore ¢ikt1 olarak vermesi gereken sonuglar i¢in olusturulan 405 adet kuralin
if dongiileri asagidaki gibidir.

1. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagn.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Hizl1)
then (Onem.Siralamasi is En. Yiiksek)(1)

2.If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Alg¢ak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizl1) then
(Onem.S1ralamast is En.Yiiksek)(1)

3. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagmn.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamasi is En.Yiiksek)(1)

4. If (AcilInis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagn.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktart is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas) then
(Onem.Siralamasi is En.Yiiksek)(1)

5. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Al¢ak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Yavas)
then (Onem.Siralamast is En. Yiiksek)(1)

6. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hizi is
Cok.Hizl1) then (Onem.Siralamasi is En. Yiiksek)(1)

7. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizl)
then (Onem.Siralamast is En. Yiiksek)(1)

8. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Al¢ak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is En.Yiiksek)(1)

9. If (AcilInig.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is En.Yiiksek)(1)

10. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

11. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Hizl1)
then (Onem.Siralamasi is En.Yiiksek)(1)

12. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli) then
(Onem.S1ralamast is En. Yiiksek)(1)
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13. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamasi is En. Yiiksek)(1)

14. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagn.Seyir.Yiiksekligi is Al¢ak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas) then
(Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

15. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

16. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagn.Seyir.Yiiksekligi is Alg¢ak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is En.Yiiksek)(1)

17. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagn.Seyir.Yiiksekligi is Alg¢ak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizl)
then (Onem.Siralamasi is En.Yiiksek)(1)

18. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagn.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is Yiksek)(1)

19. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagn.Seyir.Yiiksekligi is Al¢ak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamast is Yiiksek)(1)

20. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagn.Seyir.Yiiksekligi is Al¢ak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

21. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is En.Yiiksek)(1)

22. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Hizl1) then (Onem.Siralamast is Yiiksek)(1)

23. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamast is Yiiksek)(1)

24. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Yavas) then (Onem.Swralamasi is Yiiksek)(1)

25. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Al¢ak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)
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26. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizl) then (Onem.Siralamasi is En.Yiiksek)(1)

27. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizl)
then (Onem.Siralamas is Yiiksek)(1)

28. If (Acil.Inis. Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagn.Seyir.Yiiksekligi is Alg¢ak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hizi is
Ortalama) then (Onem.Siralamast is Yiiksek)(1)

29. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

30. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

31. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is FullDoluluk) and (Seyir.Hizi is
Cok.Hizl1) then (Onem.Siralamasi is En. Yiiksek)(1)

32. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktari is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 isHizl1) then
(Onem.Siralamasi is Yiksek)(1)

33. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktari is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

34. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

35. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

36. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

37. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

38. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Alg¢ak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamast is Yiiksek)(1)
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39. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagn.Seyir.Yiiksekligi is Al¢ak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Yavas) then (Onem.Siralamast is Yiiksek)(1)

40. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

41. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagn.Seyir.Yiiksekligi is Alg¢ak) and
(Yakit.Miktar is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Hizli)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

42. If (Acil.Inis. Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagn.Seyir.Yiiksekligi is Alg¢ak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli) then
(Onem.S1ralamast is Yiiksek)(1)

43. If (AcilInis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktari is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

44. If (Acil.Inis. Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagn.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

45. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagn.Seyir.Yiiksekligi is Al¢ak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

46. If (Acilinis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Hizl1)
then (Onem.Siralamast is Yiiksek)(1)

47. If (AcilInis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli) then
(Onem.S1ralamast is Yiiksek)(1)

48. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

49. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas) then
(Onem.S1ralamast is Yiiksek)(1)

50. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

51. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)
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52. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

53. If (Acilinis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.S1ralamasi is Yiiksek)(1)

54. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

55. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

56. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Hizl1)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

57. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli) then
(Onem.Siralamasi is Yiksek)(1)

58. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagmn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hizi is Ortalama)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

59. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas) then
(Onem.Siralamast is Yiiksek)(1)

60. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

61. If (AcilInis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is En.Yiiksek)(1)

62. If (AcilInig.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.Siralamasi is En.Yiiksek)(1)

63. If (AcilInis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamast is Yiiksek)(1)

64. If (Acilnis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)



55

EK-1. (devam) MATLAB Arayuziine Dahil Edilen Kurallar Seti

65. If (Acilnis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

66. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi isYiiksek)(1)

67. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 1s Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Hizl1) then (Onem.Siralamast is Yiiksek)(1)

68. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamast is Yiiksek)(1)

69. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Yavas) then (Onem.Swralamasi is Yiiksek)(1)

70. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

71. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hizi is
Cok.Hizl1) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

72. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizl)
then (Onem.Siralamast is Yiiksek)(1)

73. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamast is Yiiksek)(1)

74. If (AcilInis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

75. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hizi is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

76. If (AcilInis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

77. If (Acilnis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)
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78. If (Acilinis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

79. If (Acilinis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

80. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hizt is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

81. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagmn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

82. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

83. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagmn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hizi is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is Yiksek)(1)

84. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagmn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Yavas) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

85. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

86. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Hizl1)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

87. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizl1) then
(Onem.S1ralamast is Yiiksek)(1)

88. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

89. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

90. If (AcilInis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)
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91. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Hizl1)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

92. If (Acil.inis. Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagn.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli) then
(Onem.Srralamast is Yiiksek)(1)

93. If (Acil.Inis. Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

94. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas) then
(Onem.S1ralamast is Yiiksek)(1)

95. If (Acil.Inis. Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktari is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

96. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hizi is
Cok.Hizl1) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

97. If (Acil.Inis. Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

98. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

99. If (Acil.inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

100. If (Acil.inis. Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

101. If (Acil.Inis. Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagn.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Hizl)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

102. If (Acil.Inis. Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli) then
(Onem.Siralamast is Yiiksek)(1)

103. If (Acil.Inis. Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagn.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)
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104. If (Acil.inis. Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas) then
(Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

105. If (Acil.Inis. Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

106. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

107. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

108. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hizt is
Ortalama) then (Onem.Siralamast is Yiiksek)(1)

109. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamast is Yiiksek)(1)

110. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

111. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizl1) then (Onem.Siralamast is Yiiksek)(1)

112. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagn.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Hizl1) then (Onem.Siralamast is Yiiksek)(1)

113. If (Acil.inis. Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Y Uksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamast is Yiiksek)(1)

114. If (Acil.Inis. Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Yavas) then (Onem.Swralamasi is Yiiksek)(1)

115. If (Acil.Inis. Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

116. If (Acil.Inis. Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)
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117. If (Acil.Inis. Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizl)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

118. If (Acil.Inis. Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.S1ralamasi is Yiiksek)(1)

119. If (Acil.Inis. Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

120. If (Acil.Inis. Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hizi is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

121. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagn.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

122. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizl)
then (Onem.Siralamast is Yiiksek)(1)

123. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktari1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamast is Yiiksek)(1)

124. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamast is Yiiksek)(1)

125. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamast is Yiiksek)(1)

126. If (Acil.inis. Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is YUksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

127. If (Acil.Inis. Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

128. If (Acil.Inis. Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagn.Seyir.Yiiksekligi is Yiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamast is Yiiksek)(1)

129. If (Acil.Inis. Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Yavas) then (Onem.Siralamast is Yiiksek)(1)
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130. If (Acil.inis. Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

131. If (Acil.Inis. Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Hizl)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

132. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizl1) then
(Onem.S1ralamast is Yiiksek)(1)

133. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamasi is Yiiksek)(1)

134. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.S1ralamas: is Orta.Yiiksek)(1)

135. If (Acil.Inis.Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagn.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hizi is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Orta. Yiiksek)(1)

136. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Hizlr)
then (Onem.S1iralamasi is Orta.Yiiksek)(1)

137. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli) then
(Onem.Siralamast is Orta. Yiiksek)(1)

138. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamasi is Orta.Yiiksek)(1)

139. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas) then
(Onem.S1ralamast is Orta.Yiiksek)(1)

140. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Orta.Yiiksek)(1)

141. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Orta. Yiiksek)(1)

142. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.Siralamasi is Orta.Yiiksek)(1)
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143. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is Orta. Yiiksek)(1)

144. 1If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamast is Orta. Yiiksek)(1)

145. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hizi is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Orta Yiiksek)(1)

146. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Hizl)
then (Onem.Siralamasi is Orta.Yiiksek)(1)

147. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli) then
(Onem.S1ralamast is Orta.Yiiksek)(1)

148. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz: is Ortalama)
then (Onem.Siralamasi is Orta. Yiiksek)(1)

149. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas) then
(Onem.Siralamasi is Orta)(1)

150. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Yavas)
then (Onem.Siralamast is Orta)(1)

151. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Orta.Yiiksek)(1)

152. If (Acil.Inig.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.Siralamasi is Orta.Yiiksek)(1)

153. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

154. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamast is Orta)(1)

155. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)
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156. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Orta.Yiiksek)(1)

157. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yak1t.Miktgr1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Hizl1) then (Onem.Siralamast is Orta)(1)

158. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

159. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Alg¢ak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Yavas) then (Onem.Siralamast is Orta)(1)

160. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

161. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hizi is
Cok.Hizl1) then (Onem.Siralamasi is Orta. Yiiksek)(1)

162. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.Swralamasi is Orta)(1)

163. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

164. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

165. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

166. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Orta. Yiiksek)(1)

167. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizl)
then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

168. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)
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169. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

170. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is FullDoluluk) and (Seyir.Hizi is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

171. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Alg¢ak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizl1) then (Onem.Siralamasi is Orta.Yiiksek)(1)

172. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

173. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar: is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

174. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal Doluluk) and (Seyir.Hiz: is
Yavas) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

175. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

176. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Hizl1)
then (Onem.Siralamast is Orta. Yiiksek)(1)

177. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizl1) then
(Onem.S1ralamast is Orta)(1)

178. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

179. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

180. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hizi is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

181. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Hizl1)
then (Onem.Siralamasi is Orta.Yiiksek)(1)
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182. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli) then
(Onem.Siralamasi is Orta)(1)

183. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamast is Orta)(1)

184. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavag) then
(Onem.S1ralamast is Orta)(1)

185. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

186. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Orta.Yiiksek)(1)

187. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

188. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktart is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

189. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamast is Orta)(1)

190. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

191. If (Acil.Inig.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Hizl1)
then (Onem.Siralamasi is Orta.Yiiksek)(1)

192. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizl) then
(Onem.Siralamasi is Orta)(1)

193. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

194. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas) then
(Onem.S1ralamast is Orta)(1)
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195. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Yavas)
then (Onem.Siralamasr is Orta)(1)

196. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Orta. Yiiksek)(1)

197. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.Siralamasi is En.Orta)(1)

198. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

199. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktari is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

200. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hizi is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

201. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Orta.Yuksek)(1)

202. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Hizl1) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

203. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

204. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Yavas) then (Onem.Siralamast is Orta)(1)

205. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

206. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

207. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)
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208. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

209. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hizi is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

210. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hizi is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

211. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hizt is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

212. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

213. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktari is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

214. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

215. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

216. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

217. If (Acil.Inig.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

218. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ucagmn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

219. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Yavas) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

220. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)
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221. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktari is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Hizl1)
then (Onem.Siralamasr is Orta)(1)

222. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli) then
(Onem.Siralamasi is Orta)(1)

223. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

224. If (Acil.lnis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

225. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

226. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktari is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Hizlr)
then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

227. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktari is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli) then
(Onem.Siralamasi is Orta)(1)

228. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamast is Orta)(1)

229. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas) then
(Onem.S1ralamast is Orta)(1)

230 If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Orta. Diisiik)(1)

231. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

232. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizl)
then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

233. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)
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234. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktari is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamast is Orta)(1)

235. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Orta. Diisiik)(1)

236. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Hizl1)
then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

237. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli) then
(Onem.S1ralamast is Orta)(1)

238. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hizi is Ortalama)
then (Onem.Siralamas is Orta)(1)

239. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktari is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas) then
(Onem.Siralamasi is Orta)(1)

240. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktari is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Yavas)
then (Onem.S1iralamasi is Orta.Diigiik)(1)

241. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizl1) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

242. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

243. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

244. 1f (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is YUksek) and
(Yakit.Miktar is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

245. 1f (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is YUksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Orta.Diisiik)(1)

246. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is YUksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)
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247. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagn.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktari is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Hizl1) then (Onem.Siralamast is Orta)(1)

248. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ucagn.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

249. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagn.Seyir.Yiiksekligi is Yiksek) and
(Yakit.Miktar1 1s Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Yavas) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

250. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Orta.Diisiik)(1)

251. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

252. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizl)
then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

253. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

254. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Orta.Diisiik)(1)

255. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Orta.Diisiik)(1)

256. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is YUksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

257. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is YUksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizl)
then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

258. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is YUksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamasi is Orta.Diisiik)(1)

259. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is YUksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Orta.Diisiik)(1)
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260. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ucagmn.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is FullDoluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamas: is Orta.Diisiik)(1)

261. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagn.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Orta)(1)

262. If (Acil.Inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.Siralamasi is Orta.Diisiik)(1)

263. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is Orta.Diisiik)(1)

264. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Yavas) then (Onem.Siralamasi is Orta.Diistik)(1)

265. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hizi is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Orta.Diisiik)(1)

266. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiksek) and
(Yakit.Miktari is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Hizlr)
then (Onem.Siralamasi is Orta.Distik)(1)

267. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiksek) and
(Yakit.Miktari is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli) then
(Onem.S1ralamasi is Orta.Diisiik)(1)

268. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamasi is Orta.Diisiik)(1)

269. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Orta.Diisiik)(1)

270. If (Acil.inis.Talebi is Orta.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hizi is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Orta.Diisiik)(1)

271. If (Acil.Inig.Talebi is Diisiik. Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Hizl1)
then (Onem.Siralamasi is Orta.Diisiik)(1)

272. 1f (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli) then
(Onem.S1ralamast is Orta. Diisiik)(1)
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273. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagn.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamast is Diisiik)(1)

274. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagn.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas) then
(Onem.S1ralamasi is Diisiik)(1)

275. If (Acil.Inis. Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

276. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Al¢ak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

277. If (Acil.Inis. Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagn.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

278. If (Acil.Inis. Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hizi is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

279. If (Acil.Inis. Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagn.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

280. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamast is Diisiik)(1)

281. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Hizl1)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

282. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagm.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli) then
(Onem.S1ralamast is Diisiik)(1)

283. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

284. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas) then
(Onem.S1ralamasi is Diisiik)(1)

285. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik. Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)
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286. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagn.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizl) then (Onem.Siralamas is Diisiik)(1)

287. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagn.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizl)
then (Onem.Siralamast is Diisiik)(1)

288. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

289. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Al¢ak) and
(Yakit.Miktari is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

290. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagn.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

291. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagn.Seyir.Yiiksekligi is Al¢ak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

292. If (Acil.Inis. Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagn.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Hizl) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

293. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagn.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

294. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagn.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Yavas) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

295. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik. Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

296. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik. Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

297. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

298. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik. Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamast is Diisiik)(1)
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299. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagn.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hizi is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

300. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik. Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamas is Diisiik)(1)

301. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

302. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik. Aciliyet) and (Ucagmn.Seyir.Yiiksekligi is Alg¢ak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

303. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik. Aciliyet) and (Ucagmn.Seyir.Yiiksekligi is Alg¢ak) and
(Yakit.Miktari is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

304. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

305. If (Acil.Inis. Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

306. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Alcak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizl1) then (Onem.Siralamast is Diisiik)(1)

307. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

308. If (Acil.Inig.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

309. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Yavas) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

310. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik. Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Alg¢ak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Diistik)(1)

311. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Hizl1)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)
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312. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik. Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Alg¢ak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli) then
(Onem.Srralamast is Diisiik)(1)

313. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik. Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Alg¢ak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

314. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Algak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

315. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Al¢ak) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

316. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Hizl1)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

317. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktari is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli) then
(Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

318. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

319. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas) then
(Onem.S1ralamast is Diisiik)(1)

320. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

321. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

322. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

323. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagmn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

324. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)
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325. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamas is Diisiik)(1)

326. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Hizl1)
then (Onem.Siralamast is Diisiik)(1)

327. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli) then
(Onem.S1ralamast is Diisiik)(1)

328. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

329. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktari is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas) then
(Onem.S1ralamasi is Diisiik)(1)

330. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

331. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hizi is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

332. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.Siralamast is Diisiik)(1)

333. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

334. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

335. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Stralamasi is Diisiik)(1)

336. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagmn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

337. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Hizl1) then (Onem.Siralamast is Diisiik)(1)
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338. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

339. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Yavas) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

340. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 1s Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

341. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hizi is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

342. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

343. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hizi is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

344. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktari is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Diigiik)(1)

345. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamast is Diisiik)(1)

346. If (Acilinis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

347. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

348. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagmn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

349. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hizi is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

350. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)
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351. If (Acil.inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

352. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

353. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

354. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Yavas) then (Onem.Siralamast is Diisiik)(1)

355. If (Acil.Inis.Talebi is Diislik.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar: is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Stralamasi is Diisiik)(1)

356. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktari is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Hizlr)
then (Onem.Siralamasi is Diigiik)(1)

357. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktari is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli) then
(Onem.Siralamasi is Diistik)(1)

358. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktari is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamast is Diisiik)(1)

359. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

360. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagn.Seyir.Yiiksekligi is Orta) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

361. If (Acil.inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Hizl1)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

362. If (Acil.inis. Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli) then
(Onem.Siralamast is Diistik)(1)

363. If (Acil.inis. Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)
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364. If (Acil.inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas) then
(Onem.S1ralamasi is Diistik)(1)

365. If (Acil.inis. Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Yavas)
then (Onem.S1ralamasi is Diistik)(1)

366. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

367. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

368. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamast is Diisiik)(1)

369. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiksek) and
(Yakit.Miktar is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Diigiik)(1)

370. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hizi is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Diistik)(1)

371. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Hizl1)
then (Onem.Siralamast is Diisiik)(1)

372. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli) then
(Onem.S1ralamast is Diisiik)(1)

373. If (Acil.inis. Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

374. If (Acil.inis. Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas) then
(Onem.Siralamast is Diistik)(1)

375. If (Acil.inis. Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Az) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Yavas)
then (Onem.Siralamasi is En.Diisiik)(1)

376. If (Acil.inis. Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)
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377. If (Acil.Inis. Talebi is Yiiksek Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) Diisiik.(Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Hizli) then (Onem.Siralamas: is Diisiik)(1)

378. If (Acil.inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.S1ralamasi is Diisiik)(1)

379. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktari is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

380. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

381. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

382. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Hizl1) then (Onem.Siralamasi is Diistik)(1)

383. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

384. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Yavas) then (Onem.Siralamast is Diisiik)(1)

385. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is En.Diisiik)(1)

386. If (Acil.inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

387. If (Acil.inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.S1ralamasi is Diisiik)(1)

388. If (Acil.inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

389. If (Acil.inis. Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is En.Diisiik)(1)
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390. If (Acil.inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Yeterli) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is En.Diisiik)(1)

391. If (Acil.inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is FullDoluluk) and (Seyir.Hizi is
Cok.Hizli) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

392. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizli)
then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

393. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamasi is En.Diisiik)(1)

394. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full. Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamasi is En.Diisiik)(1)

395. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Full.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is En.Diisiik)(1)

396. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar: is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hizi is
Cok.Hizl1) then (Onem.Siralamasi is Diisiik)(1)

397. If (Acil.inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizl)
then (Onem.Siralamast is En.Diisiik)(1)

398. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ucagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Ortalama) then (Onem.Siralamasi is En.Diisiik)(1)

399. If (Acil.inis. Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Yavas) then (Onem.Siralamast is En.Diisiik)(1)

400. If (Acil.inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagmn.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Normal.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is En.Diisiik)(1)

401. If (Acil.inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Cok.Hizl1)
then (Onem.Siralamasi is En.Diisiik)(1)

402. If (Acil.inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagm.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Hizl1) then
(Onem.S1ralamast is En. Diisiik)(1)
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403. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Ortalama)
then (Onem.Siralamas is En.Diisiik)(1)

404. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is Yavas)
then (Onem.Siralamas is En.Diisiik)(1)

405. If (Acil.Inis.Talebi is Diisiik.Aciliyet) and (Ugagin.Seyir.Yiiksekligi is Yiiksek) and
(Yakit.Miktar1 is Dolu) and (Koltuk.Dolulugu is Az.Doluluk) and (Seyir.Hiz1 is
Cok.Yavas) then (Onem.Siralamasi is En.Diisiik)(1)
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