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DENEY NO: 4
DENEYIN ADI : Seri motor Ozelliklerinin elde edilmesi

DENEYIN AMACI : Seri motorun sabit kaynak geriliminde yiik akimi1 (veya dondiirme

momenti) ile devir sayis1 arasindaki bagintinin incelenmesi
TEORIK BILGI
Sabit kaynak geriliminde yiik akimina bagli olarak devir sayisinin degisimini gosteren egriye
seri motorun yiik karakteristigi denir. Seri motorun yiik akimi, ayni zamanda uyartim
akimidir. Bu motorlara bosta yol verildiginde, yiik akimi (veya uyartim akimi) ¢ok diisiik

oldugundan motor hizi tehlikeli seviyelere yiikselir. Bu nedenle seri motora yol verme islemi

. V; -LLR s s
yiik altinda yapilmalidir. Motorlarin devir sayisi a):TK—;a esitligi ile tanimlanir. Yik

akiminin artmasi ile olusan gerilim diisiimleri dikkate alinmazsa, hiz Sekil 1°deki gibi degisir.

Bu egriye gore motor yiiklendiginde devir sayist ¢ok hizli azalirken yilik azaldiginda devir
sayist hizla artmaktadir. Seri motorlarda iiretilen tork T =KI? yiik akiminin karesi ile

orantilidir. Bu nedenle seri motorlar yiik altinda yol alan agir islerde 6zellikle ving, asansor,

elektrikli tren, troleybiis, tramvay gibi islerde ¢ok kullanilir. Bu egride endiivi reaksiyonu
etkisi dikkate alinmamustir. T, = f (I ) degisimi pratik olarak frenlerle saptanir. Sekil 2°de

uygulanan kaynak gerilim ile yiik karakteristiginin degisimi gosterilmistir.

n=1(r, )

n(d/d)
n(d/d)

T=1(1,)

L(A) L(A)

Sekil 1:Yiik akimi ile hizin degisimi. Sekil 2:Farkli gerilimlere gore yiik karakteristigi
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BAGLANTI SEMASI

®

Al-A2 endiivi devresi

B1-B2 komitasyon sargisi  D1-D2 seri uyartun sargisi

Ny

E1-E2 sont uyartim sargisi

Sekil 3: Deney baglant1 semast

DENEYIN YAPILISI:

Sekil 3°deki baglantiy1 yapiniz. Motora diisiik gerilim altinda yol veriniz. Motor devir sayisini
kontrol altinda tutmak icin yiikk frenini kullanimiz. Motorun anma hizinda dénmesini
saglaymiz. Motorun ug gerilimini sabit tutunuz ve motoru yiikleyiniz. Her kademe yiik i¢in
yiik akimi ve devir sayist degerlerini Cizelgel’de yerine kaydediniz. Deney verileri ile Sekil 4

tizerinde hiz-moment egrisini ¢iziniz. Bos ve yiiklii calismadaki hiz degerlerini Cizelge 2’de

yerine yaziniz ve hiz regiilasyonunu hesaplayarak kaydediniz.

Cizelge 1: Deney verileri

Vr (V) | n(d/d)

LA [ T(Nm) | P(W)

Cizelge 2: Hiz regiilasyonu i¢in deney verileri

DA-1 ayarli DA kaynag
DA-2 ayarli DA kaynag

Yiiksiiz hiz (d/d)

Yiikli hiz (d/d)

Hiz regiilasyonu (%)

yiik
direnci

Cizelge 1°deki verilere gore hiz1 yatay eksende gosteriniz ve hizin fonksiyonu olarak;
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e endiivi akimi egrisini,
e tork egrisini ¢iziniz.

3000 3000
2500 2500
k -
2000 2000
7 7
0 2 4 6 0 1 2 3
Yiik akum (A) Tork (Nm)

Sekil 4: Deney verilerine gore yiik akimi ve tork ile hizin degisim egrileri

SORULAR:
Seri motorun yiik karakteristiginin anlamin1 agiklayiniz?

Seri motorlara bosta nigin yol verilmez? Agiklayiniz.

Yiik akimi ile devir sayisinin ve momentin degisimleri nasil olmaktadir?

1

2

3

4. Seri motorun doniis yonii nasil degistirilebilir?

5. Seri motorun momentine etki eden faktorler nelerdir?
6

Uygulanan terminal geriliminin azalmasi, ayni1 yiik degeri ig¢in devir sayisini ne sekilde
etkilemektedir?

SONUC:

Bu deneyde seri motorun sabit u¢ geriliminde yiik akimina bagh olarak devir sayisinin ne
sekilde degistigi incelenmistir. Seri motorun yiik akimi, ayn1 zamanda uyartim akimidir. Bu
motorlara bosta yol verildiginde, yiikk akimi veya uyartim akimi ¢ok diisiik oldugundan hiz
tehlikeli sekilde yiikselir. Bu nedenle yol verme islemi yiik altinda yapilmalidir. Seri motorlar

yiiklendiginde hizlar1 azalmasina karsilik, yiik azaldiginda hizlar1 artar. Bu nedenle seri

motorlar agir islerde kullanilir. T =KI? esitliginden de anlagilacag: iizere seri motorda
moment, yiik akimmin karesi ile orantilidir. Bu esitlikte |, ile birlikte 7 de artmaktadir

(¢=KI,). Bu yiizden seri motorun momentine hem manyetik aki hem de yiik akim etki

etmektedir.



