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DA motorlari-Yiuk karakteristikleri

DA motorlarin moment-hiz karakteristikleri motor baglantilarina gore degisir

Seri motor: Sont motor:
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Sabit momentli yiik: Calisma hiz1 araliginca momenti
degismeyen yiiklerdir. Konveyor (nakledici, tasiyici),
ogiitiicii, haddane ve ving-asansor uygulamalar1 sabit
momentli yiiklere 6rnek verilebilir.

Bu tip
yike Ornek olarak silindirler arasindan kagit ve
kumaslarin gecirilerek perdahlanmasi veya
diizeltilmesinde kullanilan makinalar verilebilir.

Sabit giiclii yiikk: Momenti, ¢alisma hiz ile ters orantili
olarak degisen yiklerdir. Dairesel testereler ve torna
motorlar bu tip yiiklerdendir.

Momenti hizin karesiyle orantih olarak degisen yiik:
Moment istegi hizin karesiyle artan yiiklerdir. Santrafiij
vantilator, komproser ve iifleyicilerin yani sira 1sitmada,
vantilasyonda ve klimalarda kullanilan biitiin hava ile

ilgili fanlar bu tip yiiklerdendir.
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Mekanik yiiklerin genel moment-hiz karakteristikleri



Bir DA motoru ve
siiriicuisii kullanirken,
ylukiin gii¢, tork ve hiz
karakteristiklerini bilmek

gerekir.

Yuk Karakteristikler:

Tipik ytik karakteristikleri

Sabit Giiclii Yiikler:
Hiz artarken yiik azalir.
Giig sabit kalur.



Motor-Yiik eslesmesi

Genel olarak yiikiin moment-hiz karakteristigi: T

T, = f (W)

Yik ve motorun moment-hiz karakteristiklerinin T~

kesistigi nokta, motor ve yiikiin uyumlu olarak
caligabilecekleri moment 7* ve karsiligi olan hiz w*

degerlerini verir.

> w

Motorun bir yiikii siirebilmesi i¢in: o
Motor ve yiikiin moment-hiz karakteristiklerinin uyumu
*Motor baslangi¢ momentinin yilkiin baslangic
momentinden biiylik olmasi,
*Motor ve yiikiin h1iz moment karakteristiklerinin anma

hiz1 i¢inde kesigsmesi gerekir.
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DA motorlarda devir yoniinii degistirmek i¢in:
* Endiivi akiminin yonint

veya
 Alan akiminin yoniinii degistirmek gerekir.

Her i1ki devrenin (endiivi ve alan) akimlarinin yoOnlerini
degistirmek devir yoniinii degistirmez.

Genel kural olarak endiivi devresi akiminin yonini degistirmek
tercih edilir.

Ciinkii alan sargis1 endiiktans: yiiksektir ve alanda depolanan
enerjiyl harcamadan yapilacak olan yon degistirme 1slem1 tehlikeli
olabilir.



DA motorlari-Devir yoniiniin degistirilmesi
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DA motorlari-Dort ¢calisma bolgesi

r

GENERATOR A MOTOR
yik motor motor yuki
hizini artinyor T yukari cekiyor T

I

IfT laI+ l Ial
= | = 1
’ i @@ - }
©,

-
@ FRENLEME

motor yiikii T motor yiikii T
asagtya indiriyor

NG\ PR O\

) T I 1 Iy l laI
§ ¢ i l § = I BOLGELER

-T BIRINCI iKiNCI UcUNCU DORDUNCU

Ye

MOTOR

Calisma Durumu Motor Generator Motor Generator

(Vr-E.) ve l,

Prof. Dr. Giingér Bal, gunbal@gazi.edu.tr  Gazi Universitesi



DA motorlari-Dort ¢calisma bolgesi

Dort-bolge ¢alisma:

Belirli yiiklerin dinamikleri dort-
bolge ¢alismay1 gerektirir. Donen bir
motorun gerilimi aniden azaltilirsa,
ylk ataletinden dolayr motor negatif
tork iiretir. Motor bir generator gibi
davranir. Saftindaki mekanik enerjiyi
elektrik enerjisine cevirir. Bu ilave
gii¢ sliriiciiye geri dondiirtliir.

Bu olay, bir aracin yokus asagi
stiriilirken motorunun firen olarak
kullanilmasina benzerdir. Frenleme I1

ve IV bolgelerinde meydana gelir.
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